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G I R A Produktdefinition

1 Produktdefinition
1.1 Produktkatalog

Produktname: Heizungsaktor Basic 6fach REG
Verwendung: Aktor

Bauform: REG (Reiheneinbau)

Best.-Nr. 2114 00

1.2 Anwendungszweck

Der Heizungsaktor dient zur Ansteuerung von elektrothermischen Stellantrieben (ETA) fur Heiz-
oder Kuhlanlagen. Er verfugt tber 6 elektronische Ausgange, die jeweils bis zu 4 (AC 230 V)
oder 2 (AC 24 V) Stellantriebe gerauschlos ansteuern kénnen. Es sind sowohl spannungslos
geschlossene als auch spannungslos gedffnete Ventilantriebe anschlielRbar.

Der Heizungsaktor empfangt 1-Bit oder 1-Byte StellgroRentelegramme, die beispielsweise von
KNX-Raumtemperaturreglern ausgesendet werden. Der Aktor steuert seine Ventilausgange,
abhangig vom Datenformat der StellgroRen und der Konfiguration in der ETS, entweder
schaltend oder mit einem PWM-Signal an. Die Zykluszeit fur stetige PWM-Ausgangssignale ist
separat fir jeden Ventilausgang des Heizungsaktors parametrierbar. Hierdurch kann individuell
eine Anpassung auf unterschiedliche Stellantriebstypen erfolgen.

Der Heizungsaktor ermoglicht es, die Umwalzpumpe des Heiz- oder Kihlkreislaufes Gber ein
1-Bit KNX-Telegramm schaltend anzusteuern. Bei Verwendung der Pumpensteuerung wird die
Pumpe durch den Aktor nur dann eingeschaltet, sofern mindestens eine Stellgréfie der
Ausgange einen festgelegten Grenzwert mit Hysterese uUberschreitet. Das Ausschalten der
Pumpe erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder Unterschritten wird. Hierdurch wird
elektrische Energie eingespart, da die Pumpe nur bei ausreichend grof3en und folglich
wirksamen StellgréRen aktiviert wird.

Um das Verkalken oder Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu unterbinden,
verflgt der Aktor Uber eine automatische Funktion zur Ventilspilung. Eine Ventilsplilung kann
zyklisch oder per Buskommando ausgefiihrt werden und bewirkt, dass die angesteuerten
Ventile fur eine festgelegte Dauer den vollen Ventilhub durchfahren. Bedarfsweise kann die
intelligente Ventilspulung freigegeben werden. Hierbei wird eine zyklische Spulung Uber den
vollen Hub nur dann ausgeflihrt, wenn im Betrieb des Aktors ein definierter minimaler
StellgréRengrenzwert nicht Uberschritten wurde.

Optional kann eine zyklische Uberwachung der Stellgrofien durchgefluhrt werden. Bleiben bei
aktiver zyklischer Uberwachung StellgroRentelegramme innerhalb einer spezifizierten Zeit aus,
wird fur den betroffenen Ventilausgang ein Notbetrieb aktiviert, wobei eine parametrierbare
stetige PWM-StellgréRe vorgegeben werden kann.

Der Aktor ist in der Lage, eine Uberlast oder einen Kurzschluss an den Ventilausgangen zu
erkennen und diese folglich gegen Zerstérung zu schiitzen. Kurzgeschlossene oder dauerhaft
Uberlastete Ausgange werden nach einer Identifizierungszeit deaktiviert. In diesem Fall kann
eine Kurzschluss-/Uberlastmeldung tber ein KNX-Kommunikationsobjekt ausgesendet werden.

Das Gerat ist zur Montage auf Hutschiene in geschlossenen Kleingehausen oder Verteilern in
festen Installationen in trockenen Innenrdumen vorgesehen.

1] Es wird empfohlen, elektrothermische Stellantriebe aus dem Hause Gira (siehe Kapitel 4.
Zubehor) oder alternativ Modelle der Firmen Méhlenhoff (AA2004, AA4004) oder Sauter
(MTX) zu verwenden. Es sind unbedingt die technischen Daten der Stellantriebe zu
beachten und mit den technischen Merkmalen des Heizungsaktors zu vergleichen!
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G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2 Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.1 Sicherheitshinweise

Montage und Anschluss elektrischer Gerate diirfen nur durch Elektrofachkrafte
erfolgen.

Bei Nichtbeachten der Anleitung kdnnen Schaden am Gerét, Brand oder andere Gefahren
entstehen.

Gefahr durch elektrischen Schlag. Gerat ist nicht zum Freischalten geeignet. Auch bei
ausgeschaltetem Gerit ist die Last nicht galvanisch vom Netz getrennt.

Gefahr durch elektrischen Schlag. Vor Arbeiten an Gerat oder Last freischalten. Dabei
alle Leitungsschutzschalter beriicksichtigen, die geféahrliche Spannungen an Gerat oder
Last liefern.

Bei der Installation ist auf ausreichende Isolierung zwischen Netzspannung und Bus zu
achten! Es ist ein Mindestabstand zwischen Bus- und Netzspannungsadern von
mindestens 4 mm einzuhalten.

Zerstorungsgefahr. Der Anschluss ungeeigneter Stellantriebe, z. B. Stellantriebe mit
Kondensatornetzteil, fiihrt zum Defekt von Gerat und Stellantrieb. An die Ausgange
ausschlieBlich elektrothermische Stellantriebe mit ohmschem Verhalten anschliefen.

Das Gerit darf nicht geodffnet und auBerhalb der technischen Spezifikation betrieben
werden.
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G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.2 Gerateaufbau
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Bild 1: Gerateaufbau

Anschluss fur Versorgung elektrothermische Stellantriebe (AC 230 V oder AC 24 V)
Programmier-Taste und -LED

Anschluss KNX

Anschlisse fur elektrothermische Stellantriebe
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G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.3 Montage und elektrischer Anschluss

2 GEFAHR!
Elektrischer Schlag bei Beruhren spannungsfiuihrender Teile.
Elektrischer Schlag kann zum Tod fiihren.

Vor Arbeiten am Gerit freischalten und spannungsfiihrende Teile in der
Umgebung abdecken!

Gerat montieren

= Aufschnappen auf eine geeignete Hutschiene. Die Schraubklemmen der Ventilausgange
sollten oben liegen.

[i] Es ist keine KNX-Datenschiene erforderlich.

[i] Temperaturbereich beachten (siehe technische Daten) und ggf. fuir ausreichende Kiihlung
sorgen.

Gerat anschlieBen fiir Stellantriebe AC 230 V
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Bild 2: Anschluss fir Stellantriebe AC 230 V (Anschlussbeispiele)

links: Neutralleiter der Stellantriebe separat zum Aktor gefiihrt /
rechts: Gemeinsamer Neutralleiter flir Stellantriebe

An alle Ausgange ausschlielich Stellantriebe AC 230 V anschlieRen.
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G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Ausschlielich elektrothermische Stellantriebe mit ohmschem Verhalten anschliefen. Die
Verwendung ungeeigneter Stellantriebe, z. B. Stellantriebe mit Kondensatornetzteil, fihrt zum
Defekt von Gerat und Stellantrieb.

Je Ausgang nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos geschlossen / geéffnet)
anschlief3en.

Keine ungeeigneten Lasten (Glihlampen, motorische Stellantriebe, Signalgerate etc.)
anschlielRen.

Stellantriebe fir Umgebungen mit héheren Anforderungen an die Ausfallsicherheit
vorzugsweise an die Ausgange A1 und A4 anschlieen. Diese werden im Zuge einer
Uberlasterkennung zuletzt abgeschaltet.

Maximale Anzahl "4" von Stellantrieben pro Ausgang nicht Uberschreiten.
Technische Daten der verwendeten Stellantriebe beachten.

= Stellantriebe AC 230 V gemall Anschlussplan (Bild 2) anschliel3en. Die Neutralleiter der
Stellantriebe kdnnen entweder jeweils direkt mit den N-Klemmen der Ausgange des
Heizungsaktors (Anschlussbeispiel links) oder alternativ gemeinsam mit einem geeigneten
N-Potenzial (z. B. N-Leiterklemme im Verteiler) verbunden werden (Anschlussbeispiel
rechts). Es ist nicht unbedingt erforderlich, die Neutralleiter der Stellantriebe unmittelbar an
den Aktor anzuschlief3en.

(i] Die Neutralleiterklemmen der Ventilausgange sind gerateintern gebriickt. Neutralleiter von
den Ausgangsklemmen nicht zu weiteren Geraten im Verteiler oder zu anderen
Verbrauchern durchschleifen! Die Neutralleiterklemmen der Ausgange sind ausschlief3lich
fur den Anschluss der Stellantriebe eines Aktors zu verwenden.

= Versorgung (Netzspannung AC 230 V) fiir Stellantriebe an Klemmen (L) und +(N) (1)
anschlief3en.

Keine Gleichspannung anschliefl3en.
Auf dem Gerateetikett die Art der Versorgung "AC 230 V" mit wischfestem Stift vermerken.
Busleitung mit Anschlussklemme anschlief3en.

LT I

Best.-Nr. 2114 00 Seite 7 von 56



G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Gerat anschlieBen fiir Stellantriebe AC 24 V
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Bild 3: Anschluss fur Stellantriebe AC 24 V
links: Getrennter Anschluss der Stellantriebe separat am Aktor /
rechts: Gemeinsamer Leiter fiir Stellantriebe

An alle Ausgange ausschlief3lich Stellantriebe AC 24 V anschlieRen.

Ausschliel3lich elektrothermische Stellantriebe mit ohmschem Verhalten anschliel3en. Die

Verwendung ungeeigneter Stellantriebe, z. B. Stellantriebe mit Kondensatornetzteil, fihrt zum
Defekt von Gerat und Stellantrieb.

Je Ausgang nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos geschlossen / gedffnet)
anschlielen.

Keine ungeeigneten Lasten (Glihlampen, motorische Stellantriebe, Signalgerate etc.)
anschliel3en.

Stellantriebe fir Umgebungen mit héheren Anforderungen an die Ausfallsicherheit
vorzugsweise an die Ausgange A1 und A4 anschlieen. Diese werden im Zuge einer
Uberlasterkennung zuletzt abgeschaltet.

Maximale Anzahl "2" von Stellantrieben pro Ausgang nicht Uberschreiten.
Technische Daten der verwendeten Stellantriebe beachten.

= Stellantriebe AC 24 V gemal Anschlussplan (Bild 3) anschliel3en. Es ist moglich, die
Stellantriebe entweder jeweils einzeln und direkt mit den Klemmen der Ausgange des
Heizungsaktors (Anschlussbeispiel links) oder alternativ Uber einen gemeinsamen Leiter zu
verbinden (Anschlussbeispiel rechts).

(i] Die mit "(N)" gekennzeichneten Klemmen der Ventilausgange sind geréateintern gebriickt.
Diese Klemmen sind ausschlieRlich fur den Anschluss der Stellantriebe eines Aktors zu
verwenden. Keinesfalls N-Potenzial (Netzspannung) anschlief3en!
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Versorgung fiir Stellantriebe (AC 24 V) an Klemmen {(L) und ¥(N) (1) anschlieRen.

Hierbei Kleinspannung AC 24 V von geeigneter Spannungsversorgung (Trafo, Netzgerat)
verwenden.

i/ Keine Gleichspannung anschlieRen.

Auf dem Gerateetikett die Art der Versorgung "AC 24 V" mit wischfestem Stift vermerken.
Busleitung mit Anschlussklemme anschliefden.
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G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.4 Inbetriebnahme

Nach der Montage des Aktors und dem Anschluss der Buslinie, der Versorgung der
Ventilantriebe und aller elektrischen Verbraucher kann das Gerat in Betrieb genommen werden.
Es wird allgemein die folgende Vorgehensweise empfohlen...

ETS-Inbetriebnahme ausfiihren

2 GEFAHR!
Elektrischer Schlag bei Beruhren spannungsfiuhrender Teile.
Elektrischer Schlag kann zum Tod fiihren.

Vor Arbeiten am Gerat freischalten und spannungsfiihrende Teile in der
Umgebung abdecken!

®m  Busspannung einschalten. Daflr sorgen, dass wahrend der Inbetriebnahme die
Busspannung unterbrechungsfrei zur Verfugung steht.

Kontrolle: Beim Drucken der Programmiertaste muss die rote Programmier-LED
aufleuchten.

= Physikalische Adresse mit Hilfe der ETS projektieren und programmieren.
= Applikationsdaten mit der ETS herunterladen.
Das Gerat ist betriebsbereit.
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Technische Daten

3 Technische Daten

Allgemein
Umgebungstemperatur
Lager-/ Transporttemperatur
Einbaubreite

Prifzeichen

Verlustleistung

Versorgung KNX
KNX Medium
Inbetriebnahmemodus
Nennspannung KNX
Stromaufnahme KNX

Versorgung Ventilausgange AC 230 V

Nennspannung

Versorgung Ventilausgange AC 24 V

Nennspannung

Ventilausgdnge
Kontaktart
Schaltspannung
Schaltstrom
Einschaltstrom
Einschaltstrom

Anzahl Antriebe pro Ausgang
230-V-Antriebe
24-\V/-Antriebe

Anschliisse

Anschlussart

Anschlussart Bus

eindrahtig

feindrahtig ohne Aderendhiilse
feindrahtig mit Aderendhiilse

-5...+45°C
-25...+70°C
72mm/4TE

KNX / EIB / VDE
max. 1 W

TP 256

S-Mode

DC 21...32V SELV
4 .12 mA

AC 230V ~

AC 24V ~

Halbleiter (Triac), €
AC 24/230V ~
5...160 mA

max. 1,5A (2 s)
max. 0,3 A (2 min)

max. 4
max. 2

Schraubklemme
Anschlussklemme

0,5 ... 4 mm?
0,5...4 mm?
0,5...2,5mm?

Best.-Nr. 2114 00
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G I RA Technische Daten

4 Zubehor
Thermischer Stellantrieb 230 V~ Best.-Nr. 2169 00
Thermischer Stellantrieb 24 V~ Best.-Nr. 2179 00
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G I RA Technische Daten

5 Software-Beschreibung

5.1 Software-Spezifikation

ETS-Suchpfade: Heizung, Klima, Liftung / Ventil / Heizungsaktor Basic 6fach
REG

Applikationen:

Nr. Kurzbeschreibung Name Version ab
Maskenver-
sion

1 Multifunktionale Heizungsaktor- Heizungsaktor Basic 1.1 SystemB

Applikation: 6fach 20D111 fur ETS3.0 (07B0)
Ansteuerung von bis zu 6 ab
Ventilausgangen fir elektrothermische Version d,
Stellantriebe durch 1-Bit StellgréRen. ETS4 ab

Version

4.1.7 und

ETS5

2 Multifunktionale Heizungsaktor- Heizungsaktor Basic 1.2 SystemB

Applikation: 6fach 20D112 fur ETS3.0 (07B0)
Ansteuerung von bis zu 6 ab
Ventilausgangen fir elektrothermische Version d,
Stellantriebe durch 1-Bit oder 1-Byte ETS4 ab
Stellgrélen. Version
Diese Applikation ersetzt die 4.1.7 und
Applikation "Heizungsaktor Basic 6fach ETS5
20D111".
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G I RA Technische Daten

5.2 Software "Heizungsaktor Basic 6fach 20D11x"

5.2.1 Funktionsumfang

6 voneinander unabhangige elektronische Ventilausgange.

Ventilansteuerung (spannungslos geo6ffnet / geschlossen) je Ausgang parametrierbar.
StellgréRenauswertung wahlweise "schaltend 1 Bit" oder "stetig 1 Byte". Bei 1-Byte grof3er
StellgroRe werden die Ausgange durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert.
Dabei ist die Zykluszeit je Ventilausgang parametrierbar.

Uberlast- und Kurzschlussmeldung tber ein 1-Bit Objekt separat fur jeden Ventilausgang
einstellbar (Polaritat parametrierbar).

Pumpensteuerung, zur Ansteuerung einer Umwalzpumpe des Heiz- oder Kuhlkreislaufes
uber ein 1-Bit KNX-Telegramm mit Grenzwertauswertung.

Zyklische Uberwachung der Stellgro3e jedes Ausgangs unter Berucksichtigung einer
parametrierbaren Uberwachungszeit einstellbar. Bleibt ein Stellgrofientelegramm innerhalb
der festgelegten Uberwachungszeit aus, wechselt der betroffene Ventilausgang in den
Notbetrieb. Stérungstelegramm parametrierbar.

Automatische Ventilsplilung, um das Verkalken oder Festfahren eines langer nicht
angesteuerten Ventils zu unterbinden.

Reaktionen bei Busspannungswiederkehr fir jeden Ventilausgang einstellbar.

Best.-Nr. 2114 00 Seite 14 von 56



G I RA Technische Daten

5.2.2 Hinweise zur Software

ETS Projektierung und Inbetriebnahme

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Gerates wird die ETS4 ab Version 4.1.7 oder die
ETS5 empfohlen. Eine Projektierung und Inbetriebnahme des Gerats mit der ETS3 ab Version
"d" ist ebenso maglich.

Applikationsprogramme

Es sind zwei ETS-Applikationsprogramme flr den Heizungsaktor verfiigbar. Das
Applikationsprogramm "Heizungsaktor Basic 6fach 20D111" (Version 1.1) unterstutzt
ausschlief3lich das Datenformat "schaltend (1 Bit)" flir KNX-StellgréReneingange. Das
Applikationsprogramm "Heizungsaktor Basic 6fach 20D112" (Version 1.2) ermdglicht es dartiber
hinaus, auch stetige 1 Byte StellgréRen auszuwerten. Andere Funktionen sind im Vergleich
beider Applikationsprogramme identisch.

Das Ausflihren der ETS4/ETS5-Funktion "Applikationsprogramm-Version aktualisieren" ist bei
Verwendung beider Applikationsprogramme in einem ETS-Projekt nicht mdglich, aufgrund der
Kompatibilitat zur ETS3.

Safe-State-Mode

Wenn das Gerat beispielsweise durch eine fehlerhafte Projektierung oder Inbetriebnahme nicht
korrekt funktioniert, kann die Ausfihrung des geladenen Applikationsprogramms durch
Aktivierung des Safe-State-Mode angehalten werden. Im Safe-State-Mode ist eine Ansteuerung
der Ventilausgange Uber den KNX oder durch die Handbedienung nicht moéglich. Der Aktor
verhalt sich im Safe-State-Mode passiv, da das Applikationsprogramm nicht ausgefuhrt wird
(Ausfuhrungszustand: Beendet). Lediglich die Systemsoftware arbeitet noch, so dass ETS-
Diagnosefunktionen und auch das Programmieren des Gerats weiterhin méglich sind.

Safe-State-Mode aktivieren
= Busspannung ausschalten. Etwas warten.
®  Programmiertaste driicken und gedrtickt halten.

= Busspannung einschalten. Die Programmiertaste erst dann loslassen, wenn die
Programmier-LED langsam blinkt.

Der Safe-State-Mode ist aktiviert. Durch erneutes kurzes Driicken der Programmier-Taste
kann der Programmier-Modus wie gewohnt auch im Safe-State-Mode ein- und
ausgeschaltet werden. Die Programmier-LED beendet dadurch das Blinken. Der
Safe-State-Mode bleibt jedoch weiterhin aktiv.

(i Der Safe-State-Mode kann durch Ausschalten der Busspannung oder durch einen ETS-
Programmiervorgang beendet werden.

Applikationsprogramm entladen

Das Applikationsprogramm kann durch die ETS entladen werden. In diesem Fall ist das Gerat
funktionslos.
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G I RA Technische Daten

5.2.3 Objekttabelle

Funktion: Pumpensteuerung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<—| 2 Pumpe schalten Pumpe - Ausgang 1 Bit 1.001 K,- UL

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur direkten Ansteuerung einer Umwalzpumpe der Heiz-
oder Kuhlanlage. Die Pumpe wird durch den Aktor nur dann eingeschaltet,
sofern mindestens eine StellgroRe zugeordneter Ausgange einen in der ETS
definierten Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet. Das Ausschalten der
Pumpe erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder Unterschritten wird.
Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Nach Busspannungswiederkehr
und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der Aktor zunachst immer
den Zustand "Pumpe AUS" verzogerungsfrei aus. Der Aktor aktualisiert im
Anschluss den Zustand auf "Pumpe EIN", sofern die Bedingung dazu erflillt ist
und eine optional konfigurierte "Verzogerung Pumpe AKTIV" abgelaufen ist.

Funktion: StellgrélRenvorgabe
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

' eligréfie entilausgang X - | : .S, -,
58 Stellgrofi Ventil X 1Bit 1.001 K, S, - (L
120, Eingang (X =1...6) 1

170,

220,

270

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zur Vorgabe einer schaltenden Stellgréfie z. B. eines
KNX-Raumtemperaturreglers. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" =
Ventil schlief3en, "1" = Ventil 6ffnen. Der parametrierte Ventil-Wirksinn wird bei
der elektrischen Ansteuerung des Ventils bertcksichtigt.

Funktion: Stellgrofienvorgabe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

|:|<—| 21 StellgroRe Ventilausgang X - 1 Byte 5.001 K, S, - (L)
121, Eingang (X =1...6) 1

171,
221,
271

Beschreibung 1 Byte Eingangsobjekt zur Vorgabe einer stetigen StellgroRe z. B. eines KNX-
Raumtemperaturreglers (0...100 % -> 0...255). Dieses Objekt ist nur fur
Ventilausgange verfugbar, die in der ETS auf die StellgroRen-Datenformate
"stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM)" konfiguriert sind. Der
Telegrammwert wird durch den Aktor in ein aquivalentes
pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den Ventilausgangen umgesetzt. Das
Tastverhaltnis wird standig durch den Aktor in Abhangigkeit der empfangenen
Stellgrofie angepasst. Die Zykluszeit ist in der ETS konfigurierbar. Unter
Berucksichtigung des parametrierten Ventil-Wirksinns wird der Ausgang in
Abhangigkeit der anzufahrenden Ventilstellung entweder bestromt oder nicht
bestromt. Dabei wird das Tastverhaltnis bei einem stromlos gedffneten Antrieb
automatisch invertiert.

Dieses Objekt ist nur beim Applikationsprogramm "Heizungsaktor Basic 6fach
20D112" (Version 1.2) verfugbar!

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Stellgréleniberwachung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
%g Storung StellgroRe Ventilausgang X - 1Bit 1.005 K,-, U,L
125, Ausgang (X =
175, 1...6)
225,
275

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Signalisierung einer gestorten StellgrolRe (bei aktiver
StellgrélReniberwachung wurde innerhalb der Uberwachungszeit kein
StellgrofRentelegramm empfangen). Die Telegrammpolaritat ist konfigurierbar.
Unmittelbar nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang sendet das Objekt "Stérung Stellgrofie” nicht
automatisch den Zustand aus. Es muss erst erneut eine gestorte Stellgrofie
erkannt werden (Ablauf der Uberwachungszeit ohne StellgroRentelegramm),
so dass der Objektwert ausgesendet wird. Dies ist auch der Fall, sofern nach
einem Geratereset ein gespeicherter Notbetrieb wiederhergestellt wurde.

Funktion: Ventilspulung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| % Ventilspilung Start Ventilausgang X - 1Bit 1.003 K, S, -, (L)'
127, Ventilspllung Start / Stopp Eingang (X =1...6)
1
2;;1
277

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zum Starten und Stoppen einer Ventilspulung. Uber
dieses Objekt kann eine Ventilspulung zeit- oder ereignisgesteuert aktiviert
werden. Es ist beispielsweise zudem mdglich, mehrere Heizungsaktoren
miteinander zu kaskadieren, so dass diese eine Ventilspulung zeitgleich
ausfiihren (Verknipfungen der einzelnen Statusobjekte mit den
Eingangsobjekten der Ventilspulung).

Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Optional kann ein Stoppen Uber
das Objekt verhindert werden.

Die Zeit einer zyklischen Ventilspllung wird neu gestartet, sobald eine extern
gestartete Ventilsptlung durch ein Stopp-Telegramm oder durch Ablauf der
Spuldauer gestoppt wird. Aktualisierungen des Objekts von "Start" nach
"Start" oder von "Stopp" nach "Stopp" werden ignoriert. Die Dauer einer
ablaufenden Ventilspulung oder die Zykluszeit der zyklischen Ventilspulung
wird hierdurch nicht erneut gestartet.

Funktion: Ventilspulung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 32 Ventilspilung Status Ventilausgang X- 1Bit 1.002 K, -, U, L
128, Ausgang (X =
178, 1...6)
228,
278

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Status-Riickmeldung einer Ventilspilung. Die
Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Ventilspulung inaktiv, "1" =
Ventilspulung aktiv.
Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Bus- und
Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang ohne
Verzdgerung aus.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Uberlast- / Kurzschlussidentifizierung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
%g Meldung Kurzschluss / Ventilausgang X - 1 Bit 1.005 K,- UL
129, Uberlast Ausgang (X =
179, 1...6)
229,
279

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Signalisierung einer identifizierten Uberlast oder
eines Kurzschlusses am betroffenen Ventilausgang. Die Telegrammpolaritat
ist parametrierbar.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang stets verzogert aus, sofern auf der

Parameterseite "Allgemein" eine Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr
konfiguriert ist.
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5.2.4 Funktionsbeschreibung

5.2.4.1 Kanallibergreifende Funktionsbeschreibung

5.2.4.1.1 Prioritaten

Der Heizungsaktor unterscheidet verschiedene Funktionen und Ereignisse, die entweder alle
oder einige zugeordnete Ventilantriebe global betreffen, oder nur spezifisch flr einzelne
Ausgange wirksam sind. Weil diese Funktionen und Ereignisse nicht zeitgleich ausgefihrt
werden kdnnen, muss es eine Prioritatensteuerung geben. Jede globale oder
ausgangsorientierte Funktion und jedes eintreffende Ereignis besitzt eine Prioritat. Die Funktion
oder das Ereignis mit der héheren Prioritat Gbersteuert die niedriger eingestuften Funktionen
und Ereignisse.

Es sind die folgenden Prioritaten definiert...

- Uberlast / Kurzschluss (héchste Prioritat)

- Verhalten nach ETS-Programmiervorgang

- Verhalten bei Busspannungswiederkehr / Busspannungsausfall
- Ventilspulung .

- Notbetrieb (durch zyklische Uberwachung der StellgroRe)

- Normalbetrieb (Ansteuerung durch StellgréRentelegramme)

[i] Das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang wird nur ausgefiihrt, sofern sich
Anderungen in der Konfiguration des Gerates ergeben haben. Wird einfach nur ein
Applikationsdownload ausgeflihrt mit einer Projektierung, die sich bereits im Aktor befindet,
so fuhrt der Aktor das Verhalten nach Busspannungswiederkehr aus.
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5.2.4.1.2 Pumpensteuerung

Der Heizungsaktor erméglicht es, die Umwalzpumpe des Heiz- oder Kuhlkreislaufes Uber ein

1 Bit KNX-Telegramm schaltend anzusteuern. Bei Verwendung der Pumpensteuerung wird die
Pumpe durch den Aktor Gber das Objekt "Pumpe schalten" nur dann eingeschaltet, sofern
mindestens eine Stellgréfie der zugeordneten Ausgange ungleich "0 - AUS" ist. Hierdurch wird
elektrische Energie eingespart, da die Pumpe nur dann lauft, wenn Ventilausgange geoffnet
sind.

[i] Bei aktivem Notbetrieb werden betroffene Ventilausgéange stets per stetiger StellgroRe
durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert, sofern hierbei Stellgréen ungleich
0 % oder 100 % einzustellen sind. Die PWM wird solange ausgefuhrt, bis der Notbetrieb
beendet wird. Die durch die PWM eingestellte stetige StellgroRe geht in diesem Fall auch
in die Pumpensteuerung mit ein. Die Pumpe wird bei StellgroRen 1...100 % eingeschaltet.

i/ Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der
Aktor zunachst immer den Zustand "Pumpe AUS" verzdgerungsfrei aus. Der Aktor
aktualisiert im Anschluss den Zustand auf "Pumpe EIN", sofern die Bedingung dazu erfullt
ist und eine optional konfigurierte "Verzégerung Pumpe AKTIV" abgelaufen ist.

(il Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollstéandig geschlossen
bei stromlos geschlossen oder vollstandig getffnet bei stromlos geotffnet) beeinflusst die
Pumpensteuerung nicht.

Der Aktor gibt das EIN-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung erst dann aus, wenn die
definierte Verzogerungszeit abgelaufen ist. Die Pumpe wird nicht eingeschaltet, wenn der Aktor
innerhalb der festgelegten Zeit feststellt, dass die Pumpe aufgrund wieder inaktiver Stellgrofien
weiterhin ausgeschaltet bleiben muss.

Der Aktor gibt das AUS-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung inaktiver StellgroRen erst
stets nach einer festgelegten Verzdgerungszeit von 10 Minuten aus.

Die AKTIV-Verzdgerungszeit der Pumpensteuerung kann als Beispiel verwendet werden, um
die Laufzeit der Pumpe auf die Reaktionszeit der angesteuerten Stellantriebe abzustimmen. So
sollte eine Pumpe erst dann einschalten, wenn die Stellantriebe nach der elektrischen
Ansteuerung durch den Aktor tatsachlich 6ffnen (Verzégerung Pumpe AKTIV abzustimmen auf
die Totzeit der Stellantriebe).

Funktion Pumpensteuerung freigeben und konfigurieren

Die Pumpensteuerung muss auf der Parameterseite "Pumpe" freigegeben sein, damit sie im
Betrieb des Aktors verwendet werden kann.

= Den Parameter "Funktion 'Pumpensteuerung' aktivieren ?" auf "ja" einstellen. Den
Parameter "Polaritat Objekt 'Pumpensteuerung™ auf die erforderliche Telegrammpolaritat
konfigurieren.

Die Pumpensteuerung ist aktiviert. Die Pumpe wird gemalf eingestellter
Telegrammpolaritat eingeschaltet, sofern mindestens eine Stellgré3e der zugeordneten
Ventilausgange aktiv wird ("1 - EIN" oder Notbetrieb "1...100 %"). Die Pumpe wird
ausgeschaltet, sobald alle zugeordneten Ventilausgange eine Stellgrofe "0 - AUS" haben.
Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" missen die Ventilausgange einzeln der
Pumpensteuerung zugeordnet werden, so dass diese in die StellgroRenauswertung
eingehen.

= Den Parameter "Funktion 'Pumpensteuerung' aktivieren ?" auf "nein" einstellen.
Die Pumpensteuerung ist nicht verfligbar.

Verzégerung zur Pumpensteuerung konfigurieren

Bedarfsweise kann das Einschalten der Pumpe verzdgert werden. Das Ausschalten wird stets
um 10 Minuten verzogert.
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= Die Parameter "Verzégerung Pumpe AKTIV" auf die gewlinschte Zeit einstellen.

Der Aktor gibt das EIN-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung erst dann aus, wenn die
definierte Verzogerungszeit abgelaufen ist. Die Pumpe wird nicht eingeschaltet, wenn der
Aktor innerhalb der festgelegten Zeit feststellt, dass die Pumpe aufgrund wieder inaktiver
StellgroRen weiterhin ausgeschaltet bleiben muss.
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5.2.4.2 Kanalorientierte Funktionsbeschreibung

5.2.4.2.1 Ventil-Wirksinn

Der Heizungsaktor verflgt Gber 6 elektronische Ausgange, die jeweils bis zu 4 (AC 230 V) oder
2 (AC 24 V) Stellantriebe gerauschlos ansteuern kénnen. Es sind sowohl spannungslos
geschlossene als auch spannungslos gedffnete Ventilantriebe anschlieRbar. Der Parameter
"Ventil im Spannungslosen Zustand (Ventil-Wirksinn)" auf den Parameterseiten "Ax - Allgemein"
legt fest, welche Antriebsart an einem Ventilausgang angeschlossen ist.

i Je Ventilausgang dirfen nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos geschlossen
| gedffnet) angeschlossen werden. Die Antriebsart muss zur Parametrierung passen.

Der konfigurierte Ventil-Wirksinn wird bei jeder elektrischen Ventilansteuerung bertcksichtigt.
Bei 1 Byte StellgroRen und stromlos geschlossenen Ventilen leitet sich die Einschaltzeit direkt
aus der konfigurierten PWM und der Zykluszeit ab.

Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 3 Minuten, Ausschaltzeit =
7 Minuten.

Bei 1 Byte StellgroRen und stromlos gedffneten Ventilen wird die Einschaltdauer invertiert.
Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 7 Minuten, Ausschaltzeit =
3 Minuten.

StellgréRen gemal Datenformat 1 Bit werden bei stromlos geschlossenen Ventilantrieben nicht
invertiert umgesetzt. Beispiel: Stellgrofle EIN -> Ausgang eingeschaltet, Stellgrofie AUS ->
Ausgang ausgeschaltet.

Schaltende StellgréRen werden hingegen bei stromlos gedffneten Ventilantrieben invertiert
umgesetzt. Beispiel: Stellgrofe EIN -> Ausgang ausgeschaltet, Stellgrofie AUS -> Ausgang
eingeschaltet.

il Im Auslieferungszustand ist der Ventil-Wirksinn fiir alle Ventilausgange eingestellt auf
"stromlos geschlossen".
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5.2.4.2.2 Resetverhalten

Die Zustande der Ventilausgange nach Busspannungsausfall und nach einem ETS-
Programmiervorgang sind fest vorgegeben. Das Verhalten nach Busspannungswiederkehr ist in
der ETS parametrierbar.

Verhalten bei Busspannungsausfall

Bei einem Busspannungsausfall schalten die Ventilausgange, auch bei vorhandener
Ventilspannung, stets aus, da die Gerateelektronik nicht mehr mit Energie versorgt und der
Aktor folglich funktionsunfahig wird. In diesem Betriebszustand schlieen stromlos
geschlossene Ventilantriebe vollstandig und stromlos gedffnete Ventilantriebe 6ffnen. Der
konfigurierte Ventil-Wirksinn kann bei Ausfall der Busspannung nicht mehr ausgewertet werden.

(i Der Aktor speichert die aktive StellgréRe bei Busspannungsausfall gerateintern ab, so dass
der StellgroRenwert bei Wiederkehr der Gerateversorgung wiederhergestellt werden kann
(parametrierbar). Das Abspeichern erfolgt nach einem vorherigem Geratereset (ETS-
Programmiervorgang, Busspannungswiederkehr) nur, wenn der Reset langer als 30
Sekunden zurtick liegt. Andernfalls speichert der Aktor den aktuellen Stellgrofienwert nicht
ab! Es bleibt dann ein alter Wert guiltig, der zuvor durch den Aktor bei Busspannungsausfall
abgespeichert wurde.

Verhalten nach Busspannungswiederkehr einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" ist separat fir jeden Ventilausgang
auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" verflugbar.

m  Parameter einstellen auf "StellgréRe 0 % (Ventil schlieRen)".
Der Aktor schlie3t den Ventilausgang vollstandig.
= Parameter einstellen auf "StellgroRe wie fir Notbetrieb aktivieren".

Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten StellgroRenwert des
Notbetriebs ab. Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht der Notbetrieb (wie im
Fall einer gestorten StellgrofRe im Zuge einer StellgréRentberwachung) ausgefihrt wird!
Der Aktor ruft lediglich den fiir den Notbetrieb festgelegten StellgroRenwert ab.

= Parameter einstellen auf "StellgroRe wie vor Busspannungsausfall”.

Nach Busspannungswiederkehr wird der Stellgrélienwert am Ventilausgang eingestellt, der
im Moment des letzten Busspannungsausfalls aktiv war. Der Aktor speichert die aktive
Stellgréfe bei Busspannungsausfall gerateintern ab, so dass der Stellgrofienwert bei
Wiederkehr der Gerateversorgung wiederhergestellt werden kann. Das Abspeichern erfolgt
nach einem vorherigem Geratereset (ETS-Programmiervorgang,
Busspannungswiederkehr) nur, wenn der Reset langer als 30 Sekunden zurtick liegt.
Andernfalls speichert der Aktor den aktuellen StellgréRenwert nicht ab! Es bleibt dann ein
alter Wert gultig, der zuvor durch den Aktor bei Busspannungsausfall abgespeichert wurde.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang
Nach einem ETS-Programmiervorgang schlief3t der Aktor die Ventilantriebe immer.

[i] Das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang wird nur ausgefiihrt, sofern sich
Anderungen in der Konfiguration des Gerates ergeben haben. Wird einfach nur ein
Applikationsdownload ausgeflihrt mit einer Projektierung, die sich bereits im Aktor befindet,
so fuhrt der Aktor das parametrierte "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" aus.
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5.2.4.2.3 Datenformate fur StellgrofRen

Der Heizungsaktor empfangt 1 Bit oder 1 Byte Stellgrofentelegramme, die beispielsweise von
KNX-Raumtemperaturreglern ausgesendet werden. In der Regel ermittelt der Regler die
Raumtemperatur und generiert anhand eines Regelalgorithmus die StellgréRentelegramme. Der
Aktor steuert seine Ventilausgange, abhangig vom Datenformat der Stellgréf3en und der
Konfiguration in der ETS, entweder schaltend oder mit einem PWM-Signal an. Die Zykluszeit fir
stetige PWM-Ausgangssignale ist separat fur jeden Ventilausgang des Heizungsaktors
parametrierbar. Hierdurch kann individuell eine Anpassung auf unterschiedliche
Stellantriebstypen erfolgen.

il Es st zu beachten, dass der Heizungsaktor selbst keine Temperaturregelung durchfihrt.
Der Aktor setzt empfangene StellgroRentelegramme oder Stellgréfienvorgaben durch
Geratefunktionen in stetige oder schaltende Ausgangssignale um.

Der Parameter "Datenformat des StellgréReneingangs"”, der ausschlieldlich beim
Applikationsprogramm "Heizungsaktor Basic 6fach 20D112" (Version 1.2) separat fur jeden
Ventilausgang auf den Parameterseiten "Ax - Stellgré3en/Status/Betriebsart" vorhanden ist, legt
das Eingangsformat der Stellgrof3enobjekte fest.

i/ Beim Applikationsprogramm "Heizungsaktor Basic 6fach 20D111" (Version 1.1) ist das
Datenformat der KNX-Stellgréfieneingange fest auf "schalten (1 Bit)" eingestellt.

Datenformat des StellgroBeneingangs "Schaltend (1 Bit)"

Bei einer 1 Bit grofRen Stellgrée wird das Uber das Stellgréfienobjekt empfangene Telegramm
direkt an den entsprechenden Ausgang des Aktors unter Beriicksichtigung des parametrierten
Ventil-Wirksinns weitergeleitet. Somit wird bei einem empfangenen "EIN"-Telegramm das Ventil
vollstandig gedffnet. Der Ausgang wird dann bestromt bei stromlos geschlossenen Ventilen und
nicht bestromt bei stromlos gedffneten Ventilantrieben. Das Ventil wird vollstandig geschlossen,
wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen wird. Bei stromlos geschlossenen Ventilen wird der
Ventilausgang dann nicht bestromt und bei stromlos gedéffneten Ventilantrieben bestromt.

Bei den im Folgenden aufgelisteten Funktionen und Ereignissen werden Ventilausgange, die
auf die Stellgrélien-Datenformate "schaltend (1 Bit)" konfiguriert sind, stets per stetiger
Stellgrofie durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert, sofern hierdurch StellgroRen
ungleich 0 % oder 100 % einzustellen sind...

- aktiver Notbetrieb,
- bei Busspannungsausfall,
- nach Busspannungswiederkehr (bei Einstellung "Stellgrée wie fur Notbetrieb aktivieren").

Die PWM wird solange ausgefluhrt, bis die genannten Funktionen beendet worden sind oder
nach genannten Ereignissen keine untergeordneten Funktionen mehr aktiv sind und Uber den
Bus ein neues StellgréolRentelegramm empfangen wird, welches die stetige StellgréRe am
Ventilausgang Ubersteuert.

(i) In den genannten Fallen geht die stetige StellgréRe auch in die Pumpensteuerung
(optionale Funktion) mit ein.

il Ventilausgénge, die StellgroRen per Datenformat "schaltend (1 Bit)" vorgegeben
bekommen, beeinflussen die Pumpensteuerung. Dabei wird eine Stellgrofie "AUS" als "0
%" und eine StellgréRe "EIN" als "100 %" interpretiert.

Datenformat des StellgroReneingangs "Stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM)"
(nur beim Applikationsprogramm "Heizungsaktor Basic 6fach 20D112")

StellgrélRen, die dem Datenformat "Stetig 1 Byte" entsprechen, werden durch den Aktor in ein
aquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den Ventilausgangen umgesetzt. Der aus
dieser Modulation resultierende Mittelwert des Ausgangssignals ist unter Bertcksichtigung der
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im Aktor je Ausgang einstellbaren Zykluszeit ein MaR fur die gemittelte Ventilstellung des
Stellventils und somit eine Referenz fur die eingestellte Raumtemperatur. Eine Verschiebung
des Mittelwerts und somit eine Veranderung der Heizleistung wird durch die Veranderung des
Tastverhaltnisses des Ein- und Ausschaltimpulse des Ausgangssignals erzielt (Bild 4). Das
Tastverhaltnis wird standig durch den Aktor in Abhangigkeit der empfangenen Stellgrélie
(Normalbetrieb) oder durch aktive Geratefunktionen (z. B. Notbetrieb) angepasst.

Zykluszeit
yf?ntltl Mittelwert
gedffne StellgréRe: 50 %
Ventil J
geschlossen T
Ventil
gedffnet Mittelwert

StellgroRe: 25 %

Ventil
geschlossen

-~V

Mittelwert

Ventil StellgroRe: 75 %
gedffnet

Ventil
geschlossen >
t

Bild 4: Resultierender Mittelwert durch variables Tastverhaltnis bei einer Pulsweitenmodulation

Unter Berucksichtigung des parametrierten Ventil-Wirksinns werden die entsprechenden
Ausgange in Abhangigkeit der anzufahrenden Ventilstellung entweder bestromt oder nicht
bestromt. Dabei wird das Tastverhaltnis bei einem stromlos gedffneten Antrieb automatisch
invertiert. Somit gibt es abhangig vom verwendeten Ventiltyp keine ungewollte
Mittelwertverschiebung.

Beispiel: Stellgrofke: 60 % ->
- Tastverhaltnis stromlos geschlossen: 60 % EIN, 40 % AUS,
- Tastverhaltnis stromlos geoffnet: 40 % EIN, 60 % AUS.

Beispiel: StellgroRe: 100 % ->

- Tastverhaltnis stromlos geschlossen: dauerhaft EIN,
- Tastverhaltnis stromlos geoffnet: dauerhaft AUS.

Haufig unterliegen Regelkreise unstetigen Veranderungen der Sollwertvorgabe (z. B.
Frostschutz, Nachtbetrieb) oder kurzzeitig einwirkenden Stérgréf3en (z. B.
Messwertschwankungen durch kurzes Offnen von Fenstern oder Turen in der Nahe des
Sensors). Damit in diesen Fallen auch bei einer langer eingestellten Zykluszeit moglichst
schnell und korrekt die Einstellung des Tastverhaltnisses der gewlnschten StellgroRe erzielt
werden kann, ohne die Reaktionszeit der Regelstrecke negativ zu beeinflussen, bedient sich
der Aktor eines besonderen Verfahrens zur kontinuierlichen StellgréRenanpassung.

Dabei werden die folgenden Falle berlcksichtigt...
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StellgroRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils (Bild 5).
Vor dem Empfang der neuen StellgroRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren
der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgréRe empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch maglich ist, die Offnungsphase zu verkiirzen,
damit sie der neuen StellgrofLe (30 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt von diesem Vorgang

unberahrt.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgro3e das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
4 Zykluszeit (100 %)
Ventil
gedffnet 4—

80 % 20 %| 30% 70 % 30 % 70 % 30 % 70 %
Ventil H
geschlossen

~v

neue StellgroRe: 30 %

Bild 5: Beispiel einer Stellgrofenanderung 80 % -> 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils

- Fall2
StellgréRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend SchlieRphase des Ventils (Bild 6).
Vor dem Empfang der neuen StellgroRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren
der Schlielphase des Ventils wird nun die neue Stellgréfle empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch moglich ist, die SchlieBphase zu verlangern,
damit sie der neuen Stellgrofe (30 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt unverandert, der
Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tastverhaltnis
eingestellt.

Zykluszeit (100 %)

Ventil .
gedffnet —_—

80 % 20 % 80 % 70% 30 % 70 % 30 %

Ventil
geschlossen

~v

neue Stellgrofe: 30 %

Bild 6: Beispiel einer StellgréRenanderung 80 % -> 30 % wahrend Schliellphase des Ventils

- Fall3
StellgréRenénderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Offnungsphase zu lang) (Bild 7).
Vor dem Empfang der neuen StellgroRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren
der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgréRe empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die Offnungsphase abzubrechen
und das Ventil zu schhef&en damit das Tastverhaltnis der neuen StellgréfRe (30 %)
entspricht. Die Zykluszeit bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch
automatisch verschoben.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen StellgréRe das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
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Zykluszeit (100 %)

ventl | |
geoffnet D

80 % 20%|  50% 70% 30 % 70 % 30 %

Ventil
geschlossen

~Vv

neue StellgréRe: 30 %

Bild 7: Beispiel einer StellgroRenanderung 80 % -> 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Offnungsphase zu lang)

- Fall4
Stellgréflenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils (Bild 8).
Vor dem Empfang der neuen Stellgrofe (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren
der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgroRe empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die Offnungsphase zu verlangern,
damit sie der neuen StellgroRe (80 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt von diesem Vorgang

unberdhrt.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen StellgréRe das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
4 Zykluszeit (100 %)
Ventil
geoffnet —

30 % 70 % 80 % 20 % 80 % 20 % 80 %

Ventil
geschlossen

~Vv

neue StellgréRe: 80 %

Bild 8: Beispiel einer StellgroRenanderung 30 % -> 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils

- Fall5
StellgréRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlieRphase des Ventils (Bild 9).
Vor dem Empfang der neuen StellgroRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren
der Schlielphase des Ventils wird nun die neue Stellgro3e empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die Schlie@Rphase zu verkirzen,
damit sie der neuen StellgrofRe (80 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt unverandert, der
Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tastverhaltnis

eingestellt.
A .
. Zykluszeit (100 %) N
Ventil ]
gedffnet S
30 % 70 % 30 % (20 % 80% 20 % 80 % 20 %| 80 %

Ventil >
geschlossen T

neue StellgroRe: 80 %

Bild 9: Beispiel einer StellgréRenanderung 30 % -> 80 % wahrend Schlielphase des Ventils
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StellgréRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend Schliephase des Ventils
(SchlieBphase zu lang) (Bild 10).

Vor dem Empfang der neuen Stellgréfie (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren
der SchlieBphase des Ventils wird nun die neue StellgréRe empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die Schlielphase abzubrechen
und das Ventil zu 6ffnen, damit das Tastverhaltnis der neuen Stellgrofie (80 %) entspricht.
Die Zykluszeit bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch

verschoben. )
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgroe das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
A . .
,,,,,, N Zykluszeit (100 %)
Ventil
geoffnet P

30 % 70 % 30% | 40% 80 % 20 % 80 % 20 %

Ventil
geschlossen

~v

neue StellgréRe: 80 %

Bild 10: Beispiel einer Stellgroenznderung 30 % -> 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Offnungsphase zu lang)
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5.2.4.2.4 Zykluszeit

Der Parameter "Zykluszeit" legt die Periodendauer des pulsweitenmodulierten Ausgangsignals
eines Ventilausgangs fest. Er erlaubt die Anpassung an die Verstellzykluszeiten der
verwendeten Stellantriebe (Verfahrzeit, die der Antrieb zur Verstellung des Ventils von der
vollstandig geschlossenen Position bis zur vollstandig gedffneten Position bendtigt). Zusatzlich
zur Verstellzykluszeit ist die Totzeit (Zeit, in der die Stellantriebe beim Ein- oder Ausschalten
keine Reaktion zeigen) zu bertcksichtigen. Werden verschiedene Antriebe mit
unterschiedlichen Verstellzykluszeiten an einem Ausgang eingesetzt, so ist die groRere der
Zeiten zu bertcksichtigen.

(il Auch fiir Ventilantriebe, deren StellgroBen-Datenformat auf "schalten (1 Bit)" konfiguriert
ist, ist der Parameter "Zykluszeit" verfiigbar. Auch fir solche Ventilausgange kann eine
Pulsweitenmodulation bei einem Notbetrieb oder nach Busspannungswiederkehr
ausgefuhrt werden, fur die folglich die Vorgabe einer Zykluszeit erforderlich ist.

Beim Applikationsprogramm "Heizungsaktor Basic 6fach 20D111" (Version 1.1) ist das
Datenformat der KNX-Stellgrofieneingange fest auf "schalten (1 Bit)" eingestellt. Folglich
wird eine Pulsweitenmodulation dann nur bei einem Notbetrieb oder nach
Busspannungswiederkehr, sofern konfiguriert, ausgefiihrt.

Grundsatzlich kdbnnen zwei Falle zur Einstellung der Zykluszeit betrachtet werden...

Fall 1
Zykluszeit > 2 x Verstellzykluszeit der verwendeten Antriebe (ETA)

In diesem Fall sind die Ein- und Ausschaltzeiten des Aktors so lang, dass den Antrieben
ausreichend Zeit bleibt, in einer Periode vollstadndig auf- und zuzufahren (Bild 11).

- Vorteil:
Der gewlnschte Mittelwert zur StellgroRe und somit die geforderte Raumtemperatur wird
auch bei mehreren gleichzeitig angesteuerten Antrieben relativ genau eingestellt.
- Nachteil:
Zu beachten ist, dass bedingt durch den vollen Ventilhub die Lebenserwartung der
Antriebe sinken kann. Unter Umstanden kann bei sehr langen Zykluszeiten (> 15 Minuten)
und einer geringeren Tragheit des Systems die Warmeabgabe an den Raum in der Nahe
der Heizkorper ungleichmafig sein und als stérend empfunden werden.
Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fir langsame, tragere Heizsysteme (z. B.
FulRbodenheizung) zu empfehlen.

[i] Auch bei einer groBeren Anzahl angesteuerter evtl. verschiedener Antriebe ist diese
Einstellung zu empfehlen, damit die Verfahrwege der Ventile besser gemittelt werden
konnen.

=
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Ventil A

Periodendauer (z. B. 12 min.)

Auf

Zu

60 % -f--+----

A
L
18

Ausgangs- Ein 4
spannung

Aus

60 %

40 %

Beispiel: StellgroRe ca. 60 %

60 %

stromlos
geschlossen

<
Totzeit

¢ z. B.3min. -9

Verstellzykluszeit

Totzeit

& z B.3min. -»
Verstellzykluszeit

-
Totzeit

(¢ z.B.3min.

Verstellzykluszeit

Bild 11: Idealisierter Verlauf des Ventilhubs exemplarisch dargestellt flr eine
Zykluszeit > 2 x Verstellzykluszeit

Fall 2

Zykluszeit < Verstellzykluszeit der verwendeten Antriebe (ETA)

In diesem Fall sind die Ein- und Ausschaltzeiten des Aktors so kurz, dass den Antrieben keine
ausreichende Zeit bleibt, in einer Periode vollstandig auf- und zuzufahren (Bild 12).

- Vorteil: Bei dieser Einstellung wird flr einen kontinuierlichen Wasserfluss durch die
Heizkorper gesorgt und somit eine gleichmallige Warmeabgabe an den Raum ermdglicht.
Wird nur ein Stellantrieb angesteuert, ist es fur den Regler mdglich, durch kontinuierliche
Anpassung der Stellgréfe die durch die kurze Zykluszeit herbeigefihrte
Mittelwertverschiebung auszugleichen und somit die gewunschte Raumtemperatur

einzustellen.

- Nachteil: Werden mehr als ein Antrieb gleichzeitig angesteuert, wird der gewlinschte
Mittelwert zur Stellgré3e und somit die geforderte Raumtemperatur nur sehr schlecht oder
mit gro3eren Abweichungen eingestellt.

empfehlen.

Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fiir schnellere Heizsysteme (z. B. Heizkorper) zu
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Beispiel: StellgroRe ca. 60 %

Regler erkennt 'Temperatur zu hoch'

Ventil 4  Periodendauer (z. B. 2 min.) und sendet neue StellgréRe (z. B. 40 %)

Auf

GO %=|j====qF====

Zu

A
a

Ausgangs- Ein 4—

C

spannung 60 % 40%| | \60 % 40 % 60 % 40 % 60 % 40 %
Aus X
stromlos 1 = I =l = . .
geschlossen Totzeit . kirzere kurzere
. Totzeit 6ffnen Totzeit schlieBen

[&— z.B.3min. —»!
Verstellzykluszeit

Bild 12: Idealisierter Verlauf des Ventilhubs exemplarisch dargestellt fur eine
Zykluszeit < Verstellzykluszeit

Durch den kontinuierlichen Wasserfluss durch das Ventil und somit durch die stetige
Erwarmung des Antriebs variieren und verandern sich die Totzeiten der Antriebe bei der
Offnungs- und SchlieRphase. Bedingt durch die kurze Zykluszeit unter Berlicksichtigung der
Totzeiten wird die geforderte StellgroRe (Mittelwert) nur mit einer unter Umstanden gréeren
Abweichung eingestellt. Damit die Raumtemperatur nach einer gewissen Zeit konstant
eingeregelt werden kann, muss der Regler durch kontinuierliche Anpassung der Stellgréfie die
durch die kurze Zykluszeit herbeigefuhrte Mittelwertverschiebung ausgleichen. Gewohnlich
sorgt der im Regler implementierte Regelalgorithmus (Pl Regelung) dafir, Regelabweichungen
auszugleichen.
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5.2.4.2.5 Zyklische StellgroBenuberwachung / Notbetrieb

Bedarfsweise kann eine zyklische Uberwachung der StellgréRen durchgefiihrt werden. Bleiben
bei aktiver zyklischer Uberwachung StellgroRentelegramme innerhalb einer spezifizierten Zeit
aus, wird fur den betroffenen Ventilausgang ein Notbetrieb aktiviert, wobei eine parametrierbare
stetige PWM-StellgréRe in der ETS vorgegeben werden kann.

Der StellgroRenwert des Notbetriebs ist immer stetig und wird in der ETS individuell konfiguriert
(0...100 % in 10 %-Schritten). Die Stellgro3e wird am Ausgang elektrisch durch eine
Pulsweitenmodulation (PWM) ausgeflhrt.

i) Bei einem aktiven Notbetrieb werden Ventilausgénge stets per stetiger StellgréRe durch
eine Pulsweitenmodulation angesteuert.

i] Bei der elektrischen Ansteuerung der Ausgénge durch einen Notbetrieb wird der
konfigurierte Ventil-Wirksinn (stromlos geschlossen / stromlos gedffnet) beriicksichtigt. Bei
stromlos geschlossenen Ventilen leitet sich die Einschaltzeit direkt aus der konfigurierten
PWM und der Zykluszeit ab. Bei stromlos gedffneten Ventilen wird die Einschaltdauer
invertiert.

Der Aktor pruft bei freigegebener Stellgrofienuberwachung innerhalb eines einstellbaren
Zeitfensters das Eintreffen von Telegrammen auf das StellgroRenobjekt. Das Zeitfenster wird
separat fur jeden Ventilausgang durch den Parameter "Uberwachungszeit" definiert. Die dort
eingestellte Zeit sollte mindestens doppelt so grol3 sein wie die Zeit fur das zyklische Senden
der Stellgrof3e des Reglers, um sicherzustellen, dass mindestens ein Telegramm innerhalb der
Uberwachungszeit empfangen wird. Die zyklische Stellgrofieniberwachung erfolgt fortlaufend.
Der Aktor stofRt die Uberwachungszeit bei jedem empfangenen StellgroRentelegramm und nach
einem Geratereset automatisch neu an. Bleiben StellgréRentelegramme innerhalb der
Uberwachungszeit aus, aktiviert der Aktor den Notbetrieb.

Gemal Prioritdtensteuerung kann eine aktive StellgréReniberwachung durch andere
Geratefunktionen mit héherer Prioritat (z. B. Ventilspllung) Ubersteuert werden. Am Ende einer
Funktion mit héherer Prioritat fuhrt der Aktor fur die betroffenen Ventilausgange erneut den
Notbetrieb aus, sofern dieser durch weiterhin fehlende StellgréRentelegramme noch aktiviert ist.
Der StellgroRenwert des Notbetriebs wird bei Busspannungsausfall und optional auch nach
Busspannungswiederkehr (parametrierbar) aktiviert. Hierbei handelt es sich lediglich um den
Abruf der parametrierten StellgroRe und nicht um das Aktivieren des Notbetriebs, wie sie im
Zuge einer StellgréReniberwachung erfolgt.

Am Ende eines Notbetriebs (neue Eingangsstellgrofle empfangen) ist das Verhalten eines
Ventilausgangs fest definiert. Der Aktor fuhrt fur die betroffenen Ventilausgange - sofern keine
Funktion mit einer hoheren Prioritat aktiv ist - immer den Zustand nach, der durch den normalen
Busbetrieb (Ansteuerung durch StellgréRentelegramme) zuletzt vorgegeben wurde.

i/ Nach einem Geratereset (Busspannungswiederkehr, ETS-Programmiervorgang) enthalten
die StellgroRenobjekte zunachst den Wert "0".

(i Der Zustand des Notbetriebs (aktiv oder inaktiv) wird geréateintern bei Busspannungsausfall
gespeichert und nach Busspannungswiederkehr automatisch wiederhergestellt. Der Aktor
aktiviert nach Busspannungswiederkehr den Notbetrieb, sofern dies der nachgefihrte
Zustand vorsieht.

Der Aktor stellt das 1 Bit Status-Telegramm "Stérung Stellgréfie" bereit. Sobald bei einem
Uberwachten Ventilausgang ein StellgréRentelegramm ausbleibt und folglich der Notbetrieb
aktiviert wird, sendet der Aktor Uber dieses Statusobjekt eine Stérmeldung aus. Die
Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Erst, nachdem fur den Uberwachten Ventilausgang
wieder mindestens ein StellgroRentelegramm empfangen wurde, nimmt der Aktor die
Stormeldung zur zyklischen Uberwachung zurtick. Optional kann das Stoértelegramm wahrend
eines aktiven Notbetriebs auch zyklisch ausgesendet werden.

i/ Unmittelbar nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang
sendet das Objekt "Stérung StellgréRe" nicht automatisch den Zustand aus. Es muss erst
erneut eine gestorte StellgrolRe erkannt werden (Ablauf der Uberwachungszeit ohne
StellgroRentelegramm), so dass der Objektwert ausgesendet wird. Dies ist auch der Fall,
sofern nach einem Geratereset ein gespeicherter Notbetrieb wiederhergestellt wurde.
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Zyklische Stellgrofeniiberwachung freigeben

Die zyklische Stellgrofienliberwachung kann nur verwendet werden, sofern sie in der ETS
freigegeben wurde.

Den Parameter "Stellgrofsenuberwachung aktivieren ?" auf der Parameterseite "Ax -
StellgréRe/Status/Betriebsart” auf "ja" einstellen. Die "Uberwachungszeit" der
StellgréRenliberwachung konfigurieren.

Die zyklische StellgréRenlberwachung ist aktiviert. Bleiben StellgroRentelegramme
innerhalb der durch den gleichnamigen Parameter definierten Uberwachungszeit aus, wird
fur den betroffenen Ventilausgang der Notbetrieb aktiviert, wobei der Aktor eine stetlge
PWM-StellgroRe einstellt. Diese StellgroRe wird durch die Parameter "Stellgro3e bei
aktivem Notbetrieb" definiert.

Den Parameter "StellgroRenuberwachung aktivieren ?" auf "nein" einstellen.
Die zyklische Stellgrélentiberwachung ist deaktiviert.

Stormeldung fiir zyklische StellgroBeniiberwachung konfigurieren

Bei einer identifizierten StellgroRenstérung kann der Aktor optional ein Stérungstelegramm Uber
das Objekt "Stérung StellgrélRe" aussenden.

Den Parameter "Polaritat Objekt 'Stérung StellgréoRe™ auf der Parameterseite "Ax -
StellgroRe/Status/Betriebsart" auf die erforderliche Telegrammpolaritat einstellen.

Sobald bei einem Uberwachten Ventilausgang ein StellgroRentelegramm ausbleibt und
folglich der Notbetrieb aktiviert wird, sendet der Aktor Uber das Statusobjekt "Stérung
StellgroRe” eine Stormeldung gemal konfigurierter Telegrammpolaritat aus. Erst, nachdem
fur den Uberwachten Ventilausgang wieder mindestens ein StellgroBenteIegramm
empfangen wurde, nimmt der Aktor die Stdrmeldung zur zyklischen Uberwachung zurtck.

Den Parameter "Zyklisches Senden bei gestorter StellgroRe ?" auf "ja" einstellen.

Bei einer identifizierten StellgroRenstérung sendet der Aktor das Stérungstelegramm
zyklisch aus. Die Zykluszeit wird allgemein fur alle zyklischen Status- und
Ruckmeldefunktionen auf der Parameterseite "Allgemein" definiert.

Den Parameter "Zyklisches Senden bei gestorter StellgroRe ?" auf "nein" einstellen.

Bei einer identifizierten StellgréRenstérung sendet der Aktor das Storungstelegramm nur
einmalig aus.
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5.2.4.2.6 Kurzschluss- und Uberlasterkennung

Der Aktor ist in der Lage, eine elektrische Uberlast oder einen Kurzschluss an den
Ventilausgangen zu erkennen und diese durch Abschaltung gegen Zerstorung zu schutzen.
Kurzgeschlossene oder dauerhaft Gberlastete Ausgange werden nach einer Identifizierungszeit
deaktiviert. Optional kdnnen in diesem Fall Kurzschluss-/Uberlastmeldungen Uber separate 1
Bit Kommunikationsobjekte ausgesendet werden.

Die Kurzschluss- / Uberlasterkennung ist im eingeschalteten Zustand eines Ventilausgangs
(Ausgang bestromt) immer aktiv und erfolgt grundsatzlich in zwei Ausgangsgruppen. Dabei
bilden jeweils die Ausgange 1 bis 3 und die Ausgange 4 bis 6 eine Gruppe. Im Fehlerfall
erkennt der Aktor eine Uberlast / einen Kurzschluss zunachst nur gruppenbezogen. Der Aktor
fuhrt deshalb im Anschluss einen besonderen Prlfzyklus aus, der die sichere Erkennung der
tatsachlich elektrisch Uberlasteten Ventilausgange gewahrleistet. Erst, nachdem uberlastete
oder kurzgeschlossene Ventilausgange genau ermittelt wurden, kbnnen Uberlast-
/Kurzschlussmeldungen auf den Bus ausgesendet werden. Nach einer Fehlererkennung in
einer Gruppe werden sofort alle Ausgange dieser Gruppe 6 Minuten lang deaktiviert
(Abschaltruhephase / Ausgéange nicht bestromt). In dieser Zeit setzt sich die
Fehlererkennungsschaltung thermisch zurtck.

Priifzyklus

Im Prufzyklus ermittelt der Aktor durch schrittweises zeitversetztes Einschalten und
Deaktivieren jedes Ventilausgangs der betroffenen Gruppe die Ausgange, die Uberlastet oder
kurzgeschlossen sind und somit zur Fehlerabschaltung fuhrten. Im Falle einer schwachen
Uberlast an beispielsweise nur einem Ventilausgang kann es innerhalb eines Prifzyklus dazu
kommen, dass bei der Einzelprifung des Ausgangs wahrend der Einschaltphase keine Uberlast
erkannt wird, da die Uberlast zu gering ist. Somit kann es erforderlich werden, mehrere
Prufzyklen zu starten, bis dass der Uberlastete Ausgang eindeutig identifiziert werden kann.
Jede Ausgangsgruppe ist mit einem Zahler ausgestattet, der die Anzahl der bisher fiir eine
Gruppe gestarteten Prifzyklen speichert. Jedes Mal, wenn in einem Prifzyklus kein eindeutiger
Ventilausgang als Uberlastet oder kurzgeschlossen ermittelt werden kann, wird der Zahler einen
Schritt nach oben gezahlt. Wenn in einer bereits auf Uberlast / Kurzschluss vergeblich gepriften
Ausgangsgruppe erneut ein Fehlerfall erkannt wird (Zahlerstand > "0"), werden die Ausgange
im neuen Prifzyklus mit einer verlangerten Einschaltzeit bestromt. Im ersten Prifzyklus betragt
die Einschaltzeit 1 Sekunde, im 2. Zyklus 10 Sekunden, im 3. Zyklus 1 Minute und im 4. Zyklus
4 Minuten.

Der Zahlerstand wird ausschlieRlich im Gerat gespeichert und kann nicht ausgelesen werden.

Bei einer Summenuberlast summieren sich verschiedene schwache Uberlasten an unter
Umstanden mehreren Ausgangen zu einer starkeren Gesamtiberlast auf. Im Falle einer
Summeniberlast kann es dazu kommen, dass auch nach vier Prifzyklen kein Ausgang
eindeutig als Uberlastet identifiziert werden kann. In diesem Fall deaktiviert der Aktor nach dem
vierten Zyklus einzelne Ventilausgéange einer Ausgangsgruppe, bis keine Uberlast mehr
besteht.

Der Prifzyklus zur Identifikation von Uberlasteten oder kurzgeschlossenen Ventilausgangen im
Detail...

-1
Eine Uberlast oder ein Kurzschluss wurde in einer Gruppe erkannt. Der Aktor deaktiviert
alle Ventilausgange der betroffenen Gruppe. Es wird die Abschaltruhephase (6 Minuten)
gestartet.

-2
Der erste Ventilausgang der betroffenen Gruppe (Ausgang 1 oder Ausgang 4) schaltet fur
ca. 1 Sekunde ein, wenn dieser Ausgang nicht bereits durch einen vorhergegangenen
Prifzyklus deaktiviert wurde. Wurde der Ausgang bereits deaktiviert, schaltet der Aktor den
darauf folgenden Ausgang ein (Ausgang 2 oder Ausgang 4 usw.).
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- 2.a
Wird innerhalb der Einschaltzeit keine Uberlast oder kein Kurzschluss erkannt, weil die
Uberlast / der Kurzschluss an einem anderen Ausgang ansteht oder zu gering ist
(schwache Uberlast), wird der Ausgang wieder abgeschaltet. Weiter mit Schritt 3.

- 2.b
Wird bei dem geprtiften Ventilausgang eine Uberlast oder ein Kurzschluss erkannt, erfolgt
bei diesem Ausgang sofort eine Zwangsabschaltung. Der Ausgang wird deaktiviert. Im
Anschluss wird eine Abschaltruhephase von 6 Minuten gestartet, in der sich die
Fehlererkennungsschaltung thermisch zurtcksetzt. In dieser Zeit bleibt die betroffene
Ausgangsgruppe vollstandig ausgeschaltet.

- 3.
Die unter Schritt 2 gestartete Ausgangsprufung wird mit dem nachsten nicht bereits
deaktivierten Ausgang der betroffenen Gruppe in derselben Weise in einem Zeitabstand
von ca. 4 Sekunden von Ausgangsprufung zu Ausgangsprufung fortgesetzt, bis der letzte
Ventilausgang der Gruppe oder beider Gruppen bearbeitet wurde.

- 4
Der Prifzyklus wird erst dann endgultig beendet, wenn am Ende alle Ventilausgange einer
Gruppe oder beider Gruppen bearbeitet wurden.

- 4.a
Die im Prifzyklus der Gruppe(n) als Uberlastet oder kurzgeschlossen erkannten
Ventilausgange bleiben von nun an deaktiviert und kénnen bis zum Rlcksetzen nicht mehr
eingeschaltet werden. Der Prifzyklenzahler wird geldscht. Alle nicht betroffenen
Ventilausgange werden wieder normal angesteuert.

- 4.b
Wurde im Prufzyklus kein Ausgang als Uberlastet oder kurzgeschlossen erkannt
(wahrscheinlich schwachere Uberlast), wird der Prifzyklenzahler fir diese Gruppe(n)
hochgezahlt, so dass im nachsten Zyklus alle betroffenen Ventilausgédnge mit einer
verlangerten Einschaltzeit getestet werden, um auch schwachere Uberlasten erkennen zu
kénnen.
Ausnahme: War der zuvor durchgelaufene Prifvorgang bereits der 4. Zyklus ohne
erkannten Fehler in Folge, geht der Aktor davon aus, dass es sich um eine
Summeniberlast an mehreren Ausgangen handelt. In diesem Fall deaktiviert der Aktor
prioritatsmanig automatisch einen Ausgang der betroffenen Gruppe (Ausgang 3 oder
Ausgang 6). Dabei wird wie bei einer regularen Identifikation eines Fehlers der
Prifzyklenzahler geldscht und im nachsten Zyklus somit wieder mit 1 s Einschaltzeit
getestet. Laufen im Folgenden wieder 4 Zyklen ab, ohne dass Ausgange wahrend der
Einzelprifung als Uberlastet oder kurzgeschlossen erkannt wurden, geht der Aktor erneut
von einer Summenduberlast aus und deaktiviert automatisch die nachsten Ausgange der
Gruppe(n) dauerhaft (zunachst Ausgang 2 und/oder Ausgang 5, nach vier weiteren Zyklen
Ausgang 1 und/oder Ausgang 4).

- 5
Alle in den Prufzyklen nicht deaktivierten Ventilausgange arbeiten im Anschluss normal
weiter.

[i] Stellantriebe fiir Umgebungen mit hdheren Anforderungen an die Ausfallsicherheit
vorzugsweise an die Ausgange 1 und 4 anschlieen. Diese werden im Zuge einer
Uberlasterkennung wie beschrieben zuletzt abgeschaltet.
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Meldetelegramme werden, sofern in der ETS fur einen Ventilausgang konfiguriert, nur fir
die Ventilausgange erzeugt die nach Erkennung eines Fehlers oder nach Summenuberlast
prioritatsmanig im Prufzyklus zwangsgeflihrt deaktiviert wurden.

[i] Das Ricksetzen einer Uberlast oder eines Kurzschlusses wahrend eines ablaufenden
Prifzyklus wird ignoriert.

[i] Um erkannte Uberlasten, die durch seltene extreme Stéreinfliisse wie z. B. durch starke
elektromagnetische Einkopplungen in das Niederspannungsnetz (Blitzeinschlag in naher
Umgebung) aufgetreten sind, schwacher zu bewerten, wird der Zykluszahler nach einer
Zeitspanne von 28 Tagen ohne Erkennen einer weiteren Uberlast oder eines neuen
Kurzschlusses um 1 vermindert. Somit wird verhindert, dass nach langen Zeitspannen
Ventilausgange nach dem 4. Zyklus ohne dentifikation einer eindeutigen Uberlast oder
eines Kurzschlusses einfach abgeschaltet werden.

[i] Auch ein Uber den Bus ausgeschalteter Ventilausgang (Ausgang nicht bestromt) kann
wahrend der Uberlast- oder Kurzschlusserkennungsphase fur die im Prifzyklus definierte
Dauer bestromt werden!

(il Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollstéandig geschlossen
bei stromlos geschlossen oder vollstandig gedffnet bei stromlos gedffnet) beeinflusst die
Pumpensteuerung nicht.

Beispiele zur Uberlast- / Kurzschlusserkennung...

Beispiel 1
Fehlerfall = Kurzschluss an Ventilausgang 4.

Ein Kurzschluss wird in Ausgangsgruppe A4...A6 ein Kurzschluss-/Uberlastsignal erzeugen. So
ergibt sich folgender Ablauf...

Pruf- | Ausgénge KNX-Meldung Bemerkung

zeit 1 (2 (3 [4 |5 |6 |1 |2 |3 |4 [5 |6

6min [N [N (N |0 |0 |O - - - - - Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

<1s N |N [N [1 0 [0 |- T |- |- |4 s spater Ausgang 4 prifen > Kurzschluss

6min [N [N (N [0 [0 |0 |- Abschaltruhephase. Kurzschlussmeldung

1s N |N [N [0 |1 [0 |- Ausgang 5 prifen - kein Fehler

1s N [N [N |0 |0 |1 |- 4 s spater Ausgang 6 prifen > kein Fehler

N [N [N [0 |N [N [- 4 s spater Ausgang 4 bleibt deaktiviert! Alle

anderen Ausgange arbeiten 'normal’ weiter!.

Bild 13: Kurzschluss an Ventilausgang 4

"0" Ausgang nicht bestromt

"1" Ausgang bestromt

"N" Normalbetrieb des Ventilausgangs

"T" Kurzschluss / Uberlast identifiziert (Meldetelegramm wird abgesetzt, falls parametriert)

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 4-6: Prifeinschaltzeit: 10 s

Beispiel 2 .
Fehlerfall = schwache Uberlast an Ventilausgang 2.

Die Uberlast ist so schwach, dass eine Einschaltzeit von 1 Sekunde nicht zur Fehlererkennung
fuhrt. Bei einer schwachen Uberlast ist zu erwarten, dass das Uberlast- /Kurzschlusssignal nur
auf die unmittelbar betroffene Ausgangsgruppe (hier: Ausgange 1 bis 3) wirkt. So ergibt sich
folgender Ablauf...
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Prif |Ausgédnge KNX-Meldung Bemerkung

zeit 1 12 (3 |4 |5 |6 |1 [2 |3 [4 |5 |6

émin [0 [0 [0 [N N [N [- [- [- |- |- |- [Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

1s 1 [0 [0 [N [N [N |- |- |- |- |- |- [Ausgang 1 prufen - kein Fehler.

1s 0 [1 [0 N [N |N [- [- |- [ |- [- |4 s spater Ausgang 2 prifen - kein Fehler
1s 0 [0 (1 N [N N |- [- |- [ |- [-_ |4 sspater Ausgang 3 priifen > kein Fehler
-—- N IN [N [N N [N |- |- |- |- |- [- |4sspéater: alle Ausgénge arbeiten normal.

Bild 14: Schwache Uberlast an Ventilausgang 2 / erster Priifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Prifeinschaltzeit: 10 s
Es ist zu erwarten, dass im Normalbetrieb erneut in der zuvor betroffenen Ausgangsgruppe eine
Uberlast erkannt wird...

Priif |Ausgédnge KNX-Meldung Bemerkung

zeit 1 12 |3 [4 |5 |6 [1 [2 |3 |4 |5 |6

6min [0 [0 Jo [N [N [N |- [- [- |- |- [- [Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

10s 1 [0 [0 N [N [N [- |- |- |- [- |- [|Ausgang 1 prufen - kein Fehler.

<10s [0 [1 [0 [N [N [N |- |T [- [- |- |- [4sspater Ausgang 2 prifen > Uberlast

6min [0 [0 |0 [N [N [N |- [- [- |- |- [- [Abschaltruhephase. Uberlastmeldung

10s 0 [0 (1 [N [N [N |- |- [- |- |- |- [|4s spater Ausgang 3 prufen - kein Fehler

N |0 [N [N [N [N |- |- |- |- |- |- [4sspater Ausgang 2 bleibt deaktiviert! Alle
anderen Ausgange arbeiten normal weiter!.

Bild 15: Schwache Uberlast an Ventilausgang 2 / zweiter Priifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Prifeinschaltzeit: 1 s

Beispiel 3
Fehlerfall = Summenuberlast in Ausgangsgruppe "Ausgang 1 bis 3".

Die Uberlast einzelner Ventilausgénge ist so schwach, dass wahrend der Priifzyklen bis zu
einer Prufeinschaltzeit von 4 Minuten kein Ausgang eindeutig als Uberlastet oder
kurzgeschlossen identifiziert werden kann. So ergibt sich folgender Ablauf...

Priif |Ausgédnge KNX-Meldung Bemerkung

zeit 1 /2 |3 |4 |5 |6 [1 [2 (B3 |4 |5 |6

6min [0 [0 [0 [N [N N |- |- |- |- |- |- Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

1s 1 [0 |0 [N [N [N [- |- [- |- |- [- [|Ausgang 1 prufen > kein Fehler.

1s 0 [1 [0 [N [N [N |- |- |- |- 1= I-|4s spater Ausgang 2 prufen - kein Fehler
1s 0 [0 [1 N [N [N |- |- |- [- |- |- [4sspater Ausgang 3 prufen > kein Fehler
- N [N [N [N [N [N |- |- |- |- |- |- |4 sspater: alle Ausgénge arbeiten normal.

Bild 16: Summeniberlast in Ausgangsgruppe 1...3 / erster Prifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Prifeinschaltzeit: 10 s
Es ist zu erwarten, dass im Normalbetrieb erneut in der zuvor betroffenen Ausgangsgruppe eine
Uberlast erkannt wird...
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Priif |Ausginge KNX-Meldung Bemerkung

zeit (1 (2 [3 [4 |5 |6 |1 |2 |3 |4 [5 |6

6min [0 [0 [0 [N [N [N [- [- [- [- [- |- [Uberlastwirkt nur auf eine Gruppe!

10s 1 [0 J]0 [N [N [N [- |- [- |- |- [- [|Ausgang 1 prifen > kein Fehler.

10s 0 [1 [0 [N [N [N |- |- |- |- |- |- |4s spater Ausgang 2 prufen - kein Fehler
10s 0 [0 [1 [N [N [N |- |- |- |- |- |- |4s spater Ausgang 3 prufen > kein Fehler
-—- N IN [N [N |N [N |- [- |- |- [- |- |4sspater: alle Ausgénge arbeiten normal.

Bild 17: Summenduberlast in Ausgangsgruppe 1...3 / zweiter Prifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Prifeinschaltzeit: 1 min.
Es ist zu erwarten, dass im Normalbetrieb erneut in der zuvor betroffenen Ausgangsgruppe eine
Uberlast erkannt wird...

Prif |Ausgidnge KNX-Meldung Bemerkung

zeit 1 12 |3 |4 |5 |6 [1 |2 [8 [4 [5 |6

6min [0 [0 [0 [N [N [N [- [- [- [- [- - Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

imin |1 [0 |0 [N [N [N [- |- [- |- [- |- |Ausgang 1 prufen > kein Fehler.

imin |0 [1 J0 [N [N [N |- |- [- |- [- |- |4sspater Ausgang 2 prifen > kein Fehler
imin |0 [0 |1 [N [N [N |- |- [- |- [- |- |4sspater Ausgang 3 prifen > kein Fehler
- N [N [N [N [N [N |- |- |- |- |- |- |4sspater: alle Ausgange arbeiten normal.

Bild 18: Summeniberlast in Ausgangsgruppe 1...3 / dritter Prifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Prifeinschaltzeit: 4 min.
Es ist zu erwarten, dass im Normalbetrieb erneut in der zuvor betroffenen Ausgangsgruppe eine
Uberlast erkannt wird...

Priif |Ausgénge KNX-Meldung Bemerkung

zeit 1 /2 |3 |4 |5 [6 (1 |2 |3 |4 [5 |6

6min [0 [0 |O |N |N [N [- |- [- [- |- |- Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

4min_|1 |0 |0 [N [N |N |- |- |- [- |- |- |Ausgang 1 prifen > kein Fehler.

4min |0 |1 [0 [N [N [N |- |- |- [- [- |- |4 s spater Ausgang 2 prifen - kein Fehler

4min |0 [0 [1 N [N [N |- [- [- |- |- [- |4 s spater Ausgang 3 prifen > kein Fehler

- N IN [0 [N [N (N |- |- [T |- |- |- |4 sspater: Ausgang 3 wird prioritatsmaRig
automatisch deaktiviert! Alle anderen
Ausgénge arbeiten normal weiter.

Bild 19: Summeniberlast in Ausgangsgruppe 1...3 / vierter Prifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prifeinschaltzeit: 1 s

Meldetelegramme Kurzschluss / Uberlast

Meldetelegramme werden nur fir die Ausgange ausgesendet, die nach Erkennung eines
Fehlers oder nach Summentiberlast prioritatsmagig im Prifzyklus deaktiviert wurden.
Voraussetzung ist, dass das Meldetelegramm auf der Parameterseite "Ax -
SteIIgroBe/Status/Betrlebsart" durch den Parameter "Meldung Kurzschluss / Uberlast ?" mit der
Einstellung "ja" freigegeben ist. Die Telegrammpolaritat des Meldetelegramms ist
parametrierbar.

Eine aktive Kurzschluss- / Uberlastmeldung bleibt nach einem Geratereset durch
Busspannungswiederkehr erhalten. Die Kurzschluss- / Uberlastmeldung muss auch in diesem
Fall zunachst zurlickgesetzt werden (siehe "Kurzschluss / Uberlast zurlicksetzen" weiter unten).
Sofern vor Busspannungsausfall kein Kurzschluss und auch keine Uberlast identifiziert wurde,
sendet der Aktor nach Busspannungswiederkehr zunachst ein Meldetelegramm "kein
Kurzschluss / keine Uberlast" aus. Sollte nach Busspannungswiederkehr ein Kurzschluss oder
eine Uberlast vorliegen, startet der Aktor eine neue Identifikationsphase.

Nach einem ETS-Programmiervorgang sind Kurzschluss / Uberlastmeldungen stets deaktiviert.
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Hier fUhrt der Aktor bei kurzgeschlossenen oder Uberlasteten Ventilausgangen zunachst wieder
eine ldentifikationsphase durch, um gestdrte Ventilausgange zu erkennen.

(i) Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und nach einem
ETS-Programmiervorgang stets verzogert aus, sofern auf der Parameterseite "Allgemein”
eine Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr konfiguriert ist.

Kurzschluss / Uberlast zuriicksetzen

Ventilausgange, die als kurzgeschlossen oder Uberlastet identifiziert wurden, werden durch den
Aktor deaktiviert. Betroffene Ventilausgange kénnen dann durch keine Funktion des Aktors
mehr angesteuert werden. Die Fehlerursache muss beseitigt und zudem der Zustand
"Kurzschluss / Uberlast" zurlickgesetzt werden, so dass die Ausgange wieder ansteuerbar sind.

Uberlast- / Kurzschlusszustande kénnen durch das Abschalten der Ventilspannungsversorgung
zurlckgesetzt werden. Hierbei ist die folgende Vorgehensweise erforderlich:

a) Abschaltung der Ventilspannungsversorgung. Hierdurch werden sofort alle Uberlast- /
Kurzschlussmeldungen der Ventilausgange zurlickgesetzt. Sollte in diesem Moment keine
Busspannung mehr eingeschaltet sein, setzt der Aktor nach dem Wiedereinschalten der
Busspannung die Uberlast- / Kurzschlussmeldungen zurlck.

b) Beheben der Ursache der Uberlast / des Kurzschlusses

c) Wiedereinschalten der Ventilspannungsversorgung. Im Anschluss kénnen die Ventile wieder
normal angesteuert werden.

d) Sollten nach Wiederkehr der Ventilspannungsversorgung weiterhin alle oder einzelne
Ventilausgange kurzgeschlossen oder Uberlastet sein, beginnt eine neue Identifikationsphase.

(i] Das Ausschalten der Ventilspannung wéhrend eines ablaufenden Priifzyklus bewirkt
lediglich das Zurucksetzen vorhandener Uberlast- / Kurzschlussmeldungen. Es wird nicht
der Priifzyklus abgebrochen.
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5.2.4.2.7 Ventilspulung

Um das Verkalken oder Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu unterbinden,
verfugt der Aktor Uber eine automatische Funktion zur Ventilspulung. Eine Ventilspllung kann
zyklisch oder per Buskommando ausgefiihrt werden und bewirkt, dass die angesteuerten
Ventile fur eine festgelegte Dauer den vollen Ventilhub durchfahren. Bei einer Ventilspulung
aktiviert der Aktor fur den betroffenen Ventilausgang unterbrechungsfrei fir die Halfte der
parametrierten "Dauer der Ventilsplilung" eine Stellgrofie von 100 %. Hierdurch fahren die
Ventile vollstandig auf. Nach der Halfte der Zeit schaltet der Aktor auf 0 % StellgroRe um,
wodurch die angeschlossenen Ventile vollstandig schlief3en.

Bedarfsweise kann die intelligente Ventilspllung freigegeben werden. Hierbei wird eine
zyklische Spulung tber den vollen Hub nur dann ausgefihrt, wenn im Betrieb des Aktors ein
definierter minimaler StellgréRengrenzwert nicht Uberschritten wurde.

(il Auch fur Ventilausgéange, die auf die Datenformate "schaltend (1 Bit)" konfiguriert sind,
fuhrt der Aktor im Zuge einer Ventilspllung die Stellgroen "1" (entspricht "100 %" -
vollstandig 6ffnen) und "0" (entspricht "0 %" - vollstandig schlielRen) aus.

Beim Applikationsprogramm "Heizungsaktor Basic 6fach 20D111" (Version 1.1) ist das
Datenformat der KNX-Stellgréfieneingange fest auf "schalten (1 Bit)" eingestellt.

(i] Der Aktor beriicksichtigt den in der ETS konfigurierten Ventil-Wirksinn bei der elektrischen
Ansteuerung des Ventilausgangs.

Am Ende einer Ventilspllung stellt der Aktor automatisch die nachgeflhrte Stellgro3e gemaf
Prioritatensteuerung ein (siehe Seite 19).

[i] Der Aktor fiihrt eine Ventilspllung nicht aus, wenn eine Funktion mit einer hdheren Prioritét
aktiv ist. Dennoch startet der Aktor intern die Spuldauer, sobald das Gerat einen Befehl zur
Ventilspulung erhalt (zyklisch oder per Buskommando). Sofern dann noch wahrend einer
aktiven Spuldauer hoher priorisierte Funktionen beendet werden, fihrt der Aktor die
verbleibende Restzeit der Spulfunktion aus. Lauft die Spuldauer noch wahrend der Aktivitat
einer Funktion mit einer hoheren Prioritat ab, verbleibt keine Restzeit. Der Aktor fuhrt die
zuvor gestartete Ventilspllung folglich nicht aus.

[i] Der Aktor fiihrt eine Ventilspllung durch Starten der Spiildauer auch bei abgeschalteter
Ventil-Spannungsversorgung aus. Ein Busspannungsausfall unterbricht einen aktiven
Spulvorgang sofort. Nach Busspannungswiederkehr wird ein zuvor unterbrochener
Spulvorgang nicht erneut ausgefihrt.

Die Ventilspulung verfugt Gber ein separates 1 Bit Statusobjekt. Optional kann dieses Objekt
verwendet werden, um beispielsweise einer KNX-Visualisierung anzuzeigen, dass eine
Ventilspllung ausgefiihrt wird (Zeit fur Spllvorgang lauft). Das Status-Telegramm kann z. B.
auch dazu verwendet werden, einen KNX-Raumtemperaturregler flr die Dauer der
Ventilspulung zu sperren. Besonders bei langen Spulzeiten kann das Sperren der
Raumtemperaturregelung ggf. in Kombination mit dem Sperren der Reglerbedienung positiv
dazu beitragen, ein Schwingungsverhalten der Regelung zu unterdriicken.

Die Telegrammpolaritat des Status-Obijekts ist vorgegeben: "0" = Ventilspulung inaktiv, "1" =
Ventilspllung aktiv.

i/ Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und nach einem
ETS-Programmiervorgang ohne Verzdgerung aus.

Ventilspulung freigeben
Die VentilspUlung kann nur verwendet werden, sofern sie in der ETS freigegeben wurde.

= Den Parameter "Funktion 'Ventilspulung' verwenden ?" auf der Parameterseite "Ax -
Ventilspulung" auf "ja" einstellen. Beim Parameter "Dauer der Ventilspulung"
parametrieren, wie lange die Spulfunktion (100% -> 0 %) ausgefuhrt werden soll.

Die Ventilspulung ist freigegeben. Es werden in der ETS weitere Parameter sichtbar, die
festlegen, ob die Ventilspllung zyklisch und / oder busgesteuert aktiviert werden soll.
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Die Dauer der Ventilspllung ist so auf die Verstellzykluszeit der elektrothermischen
Stellantriebe einzustellen, dass diese vollstandig 6ffnen und schlielen. Dies ist in der
Regel sichergestellt, indem die Spuldauer auf das Doppelte der Verstellzykluszeit
konfiguriert wird.

= Den Parameter "Funktion 'Ventilspulung' verwenden ?" auf "nein" einstellen.
Die Ventilspllung ist nicht verfligbar.

Zyklische Ventilspiilung konfigurieren

Der Aktor kann die Ventilspllung bedarfsweise zyklisch ausflihren. Bei Verwendung der
zyklischen Ventilspulung kann wiederkehrend in einer parametrierbaren Zykluszeit

(1...26 Wochen) automatisiert ein Spllvorgang gestartet werden. Auch hierbei definiert die in
der ETS konfigurierte Dauer der Ventilspulung die Zeit fur das einmalige und vollstandige
Offnen und SchlieRen der angesteuerten Ventilantriebe. Am Ende eines Spulvorgangs wird die
Zykluszeit durch den Aktor immer neu gestartet.

Die Ventilspllung muss freigegeben und zudem eine gultige Spuldauer parametriert sein.

= Den Parameter "Zyklische Ventilspulung aktivieren ?" auf "ja" einstellen. Beim Parameter
"Zykluszeit" konfigurieren, in welchem Rhythmus die Ventilspllung automatisiert ausgefuhrt
werden soll.

Die zyklische Ventilspllung ist freigegeben.
= Den Parameter "Zyklische Ventilspulung aktivieren ?" auf "nein" einstellen.

Die zyklische Ventilspulung ist vollstandig gesperrt. Eine Ventilspulung kann ausschlief3lich
durch das Kommunikationsobjekt (sofern freigegeben) gestartet werden.

il Jeder ETS-Programmiervorgang setzt die Zykluszeit zuriick. Der erste Spiilvorgang bei
zyklischer Ventilspllung erfolgt nach einem ETS-Programmiervorgang nach Ablauf des
ersten Zeitzyklus.

Bei Busspannungsausfall speichert der Aktor die verbleibende Restzeit des aktuellen
Zeitzyklus. Nach Busspannungswiederkehr wird die Rest-Zykluszeit neu gestartet.

Ein Busspannungsausfall unterbricht einen aktiven Spulvorgang sofort. Nach
Busspannungswiederkehr wird ein zuvor unterbrochener Spulvorgang nicht erneut
ausgefuhrt. Der Aktor startet dann einen neuen Zeitzyklus fir die zyklische Ventilspulung.

Optional kann zusatzlich die intelligente zyklische Ventilspulung aktiviert werden. Hierbei wird
eine Ventilspulung nur dann wiederkehrend ausgefluhrt, sofern im aktuellen Zeitzyklus ein in der
ETS parametrierter minimaler Stellgrofiengrenzwert nicht Gberschritten wurde. Uberschreitet die
aktive Stellgrolie den Grenzwert, stoppt der Aktor die Zykluszeit. Der Aktor startet die Zykluszeit
nur dann neu, sofern im weiteren Verlauf der StellgroRenanderung eine StellgroRe "0 %" oder
"AUS" (vollstandig geschlossen) eingestellt wird (Bild 20). Somit bleibt eine Ventilspilung aus,
wenn das Ventil bereits einen ausreichend definierten Hub durchlaufen hat.

Wenn das Ventil nach Uberschreiten des parametrierten Grenzwerts nicht mindestens einmal
vollstandig geschlossen wurde (StellgroRe "0 %" oder "AUS"), wird keine zyklische
Ventilspllung mehr ausgefihrt.

Durch Verwendung der intelligenten zyklischen Ventilspllung werden Spulvorgange Uiber den
gesamten Ventilhub nur dann eingesetzt, wenn diese sinnvoll und tatsachlich erforderlich sind.
In Sommermonaten ist der Einsatz von Heizleistung beispielsweise eher gering. Folglich
werden die Ventile seltener durch Stellgréfien angesteuert, wodurch eine Ventilspilung als
Festsitzschutz durchgefuhrt werden sollte. In Wintermonaten kommt es bedarfsgesteuert haufig
dazu, dass Heizventile durch normale Stellgréf3entelegramme angesteuert werden.

Die intelligente Ventilspulung sorgt dafir, dass im Winter keine redundante Ventilspllung
durchgeflihrt wird. Im Sommer flhrt die intelligente Steuerung eine Ventilspllung zyklisch
durch.

i/ Nach einem ETS-Programmiervorgang wird immer die Zykluszeit gestartet. Dies geschieht
auch dann, wenn die aktive StellgréRe nach dem Download den parametrierten Grenzwert
Uberschreitet.
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Bild 20: Beispiel eines minimalen Stellgro3en-Grenzwerts fur die intelligente Ventilspllung

= Den Parameter "Intelligente Ventilspllung verwenden ?" auf "ja" einstellen. Beim
Parameter "Grenzwert minimale Stellgréfe (10...100 %)" den StellgréRengrenzwert
definieren.

Die intelligente zyklische Ventilspulung ist aktiviert. Eine Ventilspulung wird nur dann
ausgefuhrt, wenn der parametrierte Grenzwert im zuruckliegenden Zeitzyklus mindestens
einmal Uberschritten und danach das Ventil auf "0 %" Stellgrolke gefahren wurde.

= Den Parameter "Intelligente Ventilspllung verwenden ?" auf "nein" einstellen.

Die intelligente zyklische Ventilspllung ist deaktiviert. Eine Ventilspilung findet immer dann
statt, sobald die eingestellte Zykluszeit abgelaufen ist.

(il Eine Ventilspiilung kann optional durch ein Kommunikationsobjekt gestartet und
bedarfsweise auch gestoppt werden. Sofern eine Ventilspllung durch das Objekt gestartet
wurde, stoppt der Aktor die Zykluszeit der zyklischen Ventilspilung. Die Zykluszeit wird erst
dann wieder neu gestartet, nachdem der Spulvorgang unterbrechungsfrei zu Ende
ausgefuhrt, oder Uber das Objekt ein Stopp-Befehl empfangen wurde.

Busgesteuerte Ventilspiilung tiber Objekt konfigurieren

Die Ventilspllung kann bedarfsweise Uber ein eigenes 1 Bit Kommunikationsobjekt gestartet
und optional auch gestoppt werden. Hierdurch ist es moglich, einen Spllvorgang des Ventils
zeit- oder ereignisgesteuert zu aktivieren. Es ist als Beispiel zudem mdglich, mehrere
Heizungsaktoren miteinander zu kaskadieren, so dass diese eine Ventilspllung zeitgleich
ausfihren (VerknUpfungen der einzelnen Statusobjekte mit den Eingangsobjekten der
Ventilspullung).

Die Bussteuerung der Ventilspllung kann nur verwendet werden, sofern sie in der ETS
freigegeben wurde.

Die Ventilspllung muss freigegeben und zudem eine gultige Spuldauer parametriert sein.
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Den Parameter "Ventilspllung extern ansteuerbar ?" auf "ja" einstellen. Beim Parameter
"Polaritat Objekt 'Ventilspllung Start / Stopp™ die Telegrammpolaritdt parametrieren und
hierdurch festlegen, ob das busgesteuerte Starten und Stoppen oder alternativ nur das
Starten mdéglich sein soll.

Die busgesteuerte Ventilspulung ist freigegeben. Das Kommunikationsobjekt ist sichtbar.
Der Name des Obijekts richtet sich nach der Einstellung der zuldssigen Telegrammpolaritat
("Ventilspulung Start / Stopp" oder "Ventilspulung Start"). Beim Empfang eines Start-
Befehls startet der Aktor unmittelbar die konfigurierte Zeit flr einen Spulvorgang. Der Aktor
fuhrt die Ventilspilung auch aktiv aus, sofern keine Funktion mit einer héheren Prioritat
aktiv ist. Sofern das busgesteuerte Stoppen zulassig ist, reagiert der Aktor auch auf Stopp-
Befehle, indem er ablaufende Spulvorgange sofort unterbricht.

Den Parameter "Ventilspllung extern ansteuerbar ?" auf "nein" einstellen.

Die busgesteuerte Ventilspilung ist nicht verfliigbar. Eine Ventilspilung kann ausschliellich
zyklisch erfolgen.

Aktualisierungen des Objekts von "Start" nach "Start" oder von "Stopp" nach "Stopp"
werden ignoriert. Die Dauer einer ablaufenden Ventilspllung oder die Zykluszeit einer
zyklischen Ventilspulung wird hierdurch nicht neu gestartet.

Eine busgesteuerte Ventilspllung Uber das Objekt kann mit einer zyklischen Ventilsplilung
kombiniert werden. Sofern eine Ventilspulung durch das Objekt gestartet wurde, stoppt der
Aktor die Zykluszeit der zyklischen Ventilspulung. Die Zykluszeit wird erst dann wieder neu
gestartet, nachdem der Spllvorgang unterbrechungsfrei zu Ende ausgefiihrt, oder tber
das Objekt ein Stopp-Befehl empfangen wurde.
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5.2.4.3 Auslieferungszustand

Im Auslieferungszustand des Aktors verhalt sich das Gerat passiv, d. h. es werden keine
Telegramme auf den Bus ausgesendet. Alle Funktionen des Aktors sind deaktiviert.

Das Gerat kann durch die ETS programmiert und in Betrieb genommen werden. Die
physikalische Adresse ist auf 15.15.255 voreingestellt.

Weiter sind in der Werksauslieferung die folgenden Eigenschaften konfiguriert (alle
Ventilausgange)...

- Ventil-Wirksinn: stromlos geschlossen

- Verhalten bei Busspannungsausfall: Alle Ventilausgange schalten AUS.

- Verhalten nach Busspannungswiederkehr: Alle Ventile schlieRen (Ventilausgange schalten
AUS).

[i] Der Auslieferungszustand kann durch das Entladen des Applikationsprogramms mit Hilfe
der ETS wiederhergestellt werden. Bei einem entladenen Applikationsprogramm bleiben
alle Ventilausgange stets ausgeschaltet.
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5.2.5 Parameter

Beschreibung
O Allgemein

Verzégerung nach
Busspannungs-
wiederkehr
Minuten (0...59)

Zeit fur zykl. Senden
der Ruckmeldung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59)
Sekunden (10...59)

Od Pumpe

Funktion
"Pumpensteuerung”
aktivieren ?

Werte

0...17...59

0...2...59
10...59

nein
ja

Kommentar

Zur Reduzierung des
Telegrammverkehrs auf der Busleitung
nach dem Einschalten der Busspannung
(Busreset), nach dem Anschluss des
Gerats an die Buslinie oder nach einem
ETS-Programmiervorgang ist es
moglich, aktive Rickmeldungen des
Aktors zu verzdgern. Dieser Parameter
legt fur diesen Fall kanalUbergreifend
eine Verzodgerungszeit fest. Erst nach
Ablauf der an dieser Stelle
parametrierten Zeit werden Status- oder
Ruckmeldetelegramme zur
Initialisierung auf den Bus ausgesendet,
sofern die Status- und
Rickmeldefunktionen zeitverzégert
ausgesendet werden sollen.

Einstellung der Minuten der
Verzégerungszeit.

Einstellung der Sekunden der
Verzoégerungszeit.

Die Objekte "Stérung Stellgrofie” der
Ventilausgange kénnen - in
Abhangigkeit der Parametrierung - ihren
Zustand auch zyklisch auf den Bus
aussenden. Der Parameter "Zeit fur
zykl. Senden der Ruckmeldung" legt
allgemein fir alle Ventilausgange die
Zykluszeit fest.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der
Zykluszeit.

Der Heizungsaktor ermoglicht es, die
Umwalzpumpe eines Heiz- oder
Kihlkreislaufes Uber ein 1 Bit KNX-
Telegramm schaltend anzusteuern.
An dieser Stelle kann die
Pumpensteuerung des Aktors zentral
freigegeben werden (Einstellung "ja").
Auf den Parameterseiten "Ax -
Zuordnungen" mussen die
Ventilausgange einzeln der
Pumpensteuerung zugeordnet werden,
so dass diese in die Steuerung
eingehen.
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Polaritat Objekt
"Pumpensteuerung”

Verzégerung Pumpe
AKTIV
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

O Ax - Allgemein

Ventil im
spannungslosen
Zustand
(Ventil-Wirksinn)

Verhalten bei
Busspannungs-
ausfall

0 = Pumpe ausschalten /
1 = Pumpe einschalten

0 = Pumpe einschalten/
1 = Pumpe ausschalten

0...59

0...10...59

geschlossen
geodffnet

Ventilausgang schaltet
AUS

Dieser Parameter definiert die
Telegrammpolaritat des Objekts
"Pumpensteuerung”. Er ist nur bei
freigeschalteter Pumpensteuerung
sichtbar.

Der Aktor gibt das Telegramm "Pumpe
EIN" nach Feststellung erst dann aus,
wenn die an dieser Stelle definierte
Verzdgerungszeit abgelaufen ist. Die
Pumpe wird nicht eingeschaltet, wenn
der Aktor innerhalb der hier festgelegten
Zeit keinen Bedarf mehr feststellt.
Dieser Parameter ist nur bei
freigeschalteter Pumpensteuerung
sichtbar.

Definition der Minuten der
Verzogerungszeit.

Definition der Sekunden der
Verzégerungszeit.

An einen Ventilausgang kénnen
stromlos geschlossene oder alternativ
stromlos geoffnete Ventilantriebe
angeschlossen werden. Der Aktor
berlcksichtigt bei jeder elektrischen
Ansteuerung der Ventilausgange den an
dieser Stelle konfigurierten Ventil-
Wirksinn, damit die Stellgrélzen-
Vorgaben (Ventil geschlossen AUS, 0%
/ Ventil gedffnet EIN, 1...100 %)
wirksinnrichtig ausgefiihrt werden. Bei
einem Ausfall der
Ventilversorgungsspannung und bei
Kurzschluss oder Uberlast werden
Ventilausgange nicht mehr bestromt.
Der Aktor berucksichtigt diesen Zustand
und beeinflusst abhangig vom
parametrierten Ventil-Wirksinn auch die
Stellgrofien-Ruckmeldung.

Bei einem Busspannungsausfall schaltet
der Ventilausgang, auch bei
vorhandener Ventilspannung, stets aus,
da die Gerateelektronik nicht mehr mit
Energie versorgt und der Aktor folglich
funktionsunfahig wird. In diesem
Betriebszustand schlieen stromlos
geschlossene Ventilantriebe vollstandig
und stromlos gedffnete Ventilantriebe
offnen. Der konfigurierte Ventil-Wirksinn
kann bei Ausfall der Busspannung nicht
mehr ausgewertet werden.
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Verhalten nach
Busspannungs-
wiederkehr

StellgroBe 0 % (Ventil
schlieRen)

StellgroRe wie fur
Notbetrieb aktivieren

StellgréfRe wie vor
Busspannungsausfall

Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang

StellgroBe 0 % (Ventil
schlieBen)

O Ax - StellgroRe/Status/Betriebsart

Datenformat des
StellgréReneingangs

Nach Busspannungswiederkehr zeigen
die Ventilausgange das an dieser Stelle
parametrierte Verhalten.

Nach Busspannungswiederkehr wird
das Ventil vollstandig geschlossen.

Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den
in der ETS konfigurierten
StellgréRenwert des Notbetriebs ab.

Es ist zu beachten, dass bei dieser
Einstellung nicht der Notbetrieb (wie im
Fall einer gestorten StellgroRe im Zuge
einer Stellgré3enuberwachung)
ausgefuhrt wird! Der Aktor ruft lediglich
den fir den Notbetrieb festgelegten
Stellgrélenwert ab.

Nach Busspannungswiederkehr wird der
StellgréRenwert am Ventilausgang
eingestellt, der im Moment des letzten
Busspannungsausfalls aktiv war. Der
Aktor speichert die aktive StellgroRe bei
Busspannungsausfall gerateintern ab,
so dass der StellgréRenwert bei
Wiederkehr der Gerateversorgung
wiederhergestellt werden kann. Das
Abspeichern erfolgt nach einem
vorherigem Geratereset (ETS-
Programmiervorgang,
Busspannungswiederkehr) nur, wenn
der Reset langer als 30 Sekunden
zurlck liegt. Andernfalls speichert der
Aktor den aktuellen StellgroRenwert
nicht ab! Es bleibt dann ein alter Wert
gultig, der zuvor durch den Aktor bei
Busspannungsausfall abgespeichert
wurde.

Der Aktor schlief3t das Ventil nach
einem ETS-Programmiervorgang
vollstandig.

Der Heizungsaktor empfangt 1 Bit oder
1 Byte StellgroRentelegramme, die
beispielsweise von KNX-
Raumtemperaturreglern ausgesendet
werden. In der Regel ermittelt der
Regler die Raumtemperatur und
generiert anhand eines
Regelalgorithmus die
StellgrélRentelegramme. Der Aktor
steuert seine Ventilausgange, abhangig
vom Datenformat der StellgroRen und
der Konfiguration in der ETS, entweder
schaltend oder mit einem PWM-Signal
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schaltend (1 Bit)

stetig (1 Byte) mit
Pulsweitenmodulation
(PWM)

Zykluszeit fur stetige 0,5 Minuten

StellgréRe am 1 Minute

Ventilausgang 1,5 Minuten
2 Minuten
195 Minuten

20 Minuten (empfohlen)

an.
Dieser Parameter ist nur im
Applikationsprogramm "Heizungsaktor
Basic 6fach 20D112" verfligbar! Bei
Verwendung des
Applikationsprogramms "Heizungsaktor
Basic 6fach 20D111" ist das
Datenformat fest auf "1 Bit" eingestellt.

Bei einer 1 Bit groRen StellgroRe wird
das Uber das Stellgrofenobjekt
empfangene Telegramm direkt an den
entsprechenden Ausgang des Aktors
unter Berlcksichtigung des
parametrierten Ventil-Wirksinns
weitergeleitet. Somit wird bei einem
empfangenen "EIN"-Telegramm das
Ventil vollstandig gedéffnet. Der Ausgang
wird dann bestromt bei stromlos
geschlossenen Ventilen und nicht
bestromt bei stromlos gedffneten
Ventilantrieben. Das Ventil wird
vollstandig geschlossen, wenn ein
"AUS"-Telegramm empfangen wird. Bei
stromlos geschlossenen Ventilen wird
der Ventilausgang dann nicht bestromt
und bei stromlos gedffneten
Ventilantrieben bestromt.

StellgréRen, die dem Datenformat
"Stetig 1 Byte mit Pulsweitenmodulation
(PWM)" entsprechen, werden durch den
Aktor in ein aquivalentes
pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an
den Ventilausgangen umgesetzt. Der
aus dieser Modulation resultierende
Mittelwert des Ausgangssignals ist unter
Berucksichtigung der im Aktor je
Ausgang einstellbaren Zykluszeit ein
Malf fur die gemittelte Ventilstellung des
Stellventils und somit eine Referenz fur
die eingestellte Raumtemperatur. Eine
Verschiebung des Mittelwerts und somit
eine Veranderung der Heizleistung wird
durch die Veranderung des
Tastverhaltnisses des Ein- und
Ausschaltimpulse des Ausgangssignals
erzielt. Das Tastverhaltnis wird standig
durch den Aktor in Abhangigkeit der
empfangenen StellgroRe
(Normalbetrieb) oder durch aktive
Geratefunktionen (z. B. Handbedienung,
Zwangsstellung, Notbetrieb) angepasst.

Der Parameter "Zykluszeit" legt die
Schaltfrequenz des
pulsweitenmodulierten Ausgangsignals
eines Ventilausgangs fest. Er erlaubt die
Anpassung an die Verstellzykluszeiten
der verwendeten Stellantriebe
(Verfahrzeit, die der Antrieb zur
Verstellung des Ventils von der
vollstédndig geschlossenen Position bis
zur vollstandig gedffneten Position
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Zykluszeit fur stetige 0,5 Minuten

StellgrélRe "Notbetrieb" 1 Minute

am Ventilausgang 1,5 Minuten
2 Minuten

195 Minuten
20 Minuten (empfohlen)

StellgréReniberwachu-  nein
ng aktivieren ? ja

bendtigt). Zusatzlich zur
Verstellzykluszeit ist die Totzeit (Zeit, in
der die Stellantriebe beim Ein- oder.
Ausschalten keine Reaktion zeigen) zu
bertcksichtigen. Werden verschiedene
Antriebe mit unterschiedlichen
Verstellzykluszeiten an einem Ausgang
eingesetzt, so ist die groRere der Zeiten
zu berucksichtigen.

Auch fir Ventilantriebe, deren
StellgrélRen-Datenformat auf "schalten
(1 Bit)" konfiguriert ist, ist der Parameter
"Zykluszeit" verfiigbar. Auch fir solche
Ventilausgange kann eine
Pulsweitenmodulation bei einem
Notbetrieb oder nach
Busspannungswiederkehr ausgeflihrt
werden, fur die folglich die Vorgabe
einer Zykluszeit erforderlich ist.

Dieser Parameter ist nur im
Applikationsprogramm "Heizungsaktor
Basic 6fach 20D112" verflgbar!

Dieser Parameter legt die
Schaltfrequenz des
pulsweitenmodulierten Ausgangsignals
eines Ventilausgangs fest fur den Fall,
dass der konfigurierte StellgréRenwert
des Notbetriebs abgerufen wird. Der
Parameter erlaubt die Anpassung an die
Verstellzykluszeiten der verwendeten
Stellantriebe (Verfahrzeit, die der
Antrieb zur Verstellung des Ventils von
der vollstandig geschlossenen Position
bis zur vollstandig geotffneten Position
bendtigt). Zusatzlich zur
Verstellzykluszeit ist die Totzeit (Zeit, in
der die Stellantriebe beim Ein- oder.
Ausschalten keine Reaktion zeigen) zu
bertcksichtigen. Werden verschiedene
Antriebe mit unterschiedlichen
Verstellzykluszeiten an einem Ausgang
eingesetzt, so ist die groRere der Zeiten
zu berucksichtigen.

Dieser Parameter ist nur im
Applikationsprogramm "Heizungsaktor
Basic 6fach 20D111" verflgbar!

Optional kann an dieser Stelle die
zyklische Uberwachung der Stellgréfen
freigeschaltet werden (Einstellung "ja").
Bleiben bei aktiver zyklischer
Uberwachung StellgréRentelegramme
innerhalb der durch den gleichnamigen
Parameter definierten
Uberwachungszeit aus, wird fur den
betroffenen Ventilausgang der
Notbetrieb aktiviert, wobei eine
parametrierbare stetige PWM-Stellgroie
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Uberwachungszeit
Minuten (0...59)

Sekunden (10...59)

Polaritat Objekt
"Storung Stellgroke”

Zyklisches Senden bei

gestorter StellgroRe ?

StellgrélRe bei aktivem

Notbetrieb

0...10...59

10...59

0 = keine Stérung /
1 = Stoérung

0 = Stérung /
1 = keine Stoérung

nein
ja

0 %
10 %

30 %

90 %
100 %

vorgegeben werden kann.

Dieser Parameter legt die
Uberwachungszeit der
StellgréReniiberwachung fest. Innerhalb
des hier spezifizierten Zeitfensters muss
der Aktor mindestens ein
StellgréRentelegramm empfangen.
Bleibt das Stellgrofientelegramm aus,
geht der Aktor von einer Stérung aus
und aktiviert den Notbetrieb fur den
betroffenen Ventilausgang. Dieser
Parameter ist nur bei freigegebener
StellgréRentberwachung verfugbar.
Festlegung der Minuten der
Uberwachungszeit.

Festlegung der Sekunden der
Uberwachungszeit.

Bei einer identifizierten
StellgréRenstérung kann der Aktor
optional ein Stérungstelegramm Uber
das Objekt "Stérung Stellgréfie"”
aussenden. Dieser Parameter definiert
die Telegrammpolaritat des
Stortelegrammes.

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener StellgréReniberwachung
verfugbar.

Bei einer identifizierten
StellgroRenstérung kann der Aktor das
Stoérungstelegramm optional auch
zyklisch aussenden. An dieser Stelle
kann das zyklische Senden des
Stortelegramms bedarfsweise
freigeschaltet werden (Einstellung "ja").
Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener StellgréReniberwachung
verflugbar.

Bei einer erkannten Stérung der
Eingangs-Stellgrofie und auch nach
Busspannungswiederkehr
(parametrierbar) kann der an dieser
Stelle konfigurierte Notbetriebs-
StellgréoRenwert als aktive Stellgrofie
eingestellt werden.

Beim Abruf des StellgroRenwerts des
Notbetriebs werden Ventilausgange
stets per stetiger StellgroRe durch eine
Pulsweitenmodulation angesteuert.
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Meldung Kurzschluss /  nein
Uberlast ? ja

Polaritat Objekt 0 = kein Kurzschl., Uberl /
"Kurzschluss / Uberlast" 1 = Kurzschl., Uberl.

0 = Kurzschl., Uberl /
1 = kein Kurzschl., Uberl.

Od Ax - Ventilspiilung

Funktion "Ventilspulung" nein
verwenden ? ja

Dauer der Ventilspulung 1...5...59
(1...59 Minuten)

Der Aktor ist in der Lage, eine Uberlast
oder einen Kurzschluss an den
Ventilausgangen zu erkennen und diese
folglich gegen Zerstérung zu schiitzen.
Kurzgeschlossene oder dauerhaft
Uberlastete Ausgange werden nach
einer |dentifizierungszeit deaktiviert. In
diesem Fall kann eine Kurzschluss-
/Uberlastmeldung Uber ein KNX-
Kommunikationsobjekt ausgesendet
werden.

Dieser Parameter gibt mit der
Einstellung "ja" das Objekt "Meldung
Kurzschluss / Uberlast" frei.

Bei freigegebenem Objekt zur
Kurzschluss- / Uberlastmeldung wird an
dieser Stelle die Telegrammpolaritat des
Objekts "Meldung Kurzschluss /
Uberlast" definiert.

Um das Verkalken oder Festfahren
eines langer nicht angesteuerten Ventils
zu unterbinden, verfiigt der Aktor tber
eine automatische Funktion zur
Ventilspulung. Eine Ventilsplilung kann
zyklisch oder per Buskommando
ausgefuhrt werden und bewirkt, dass die
angesteuerten Ventile fur eine
festgelegte Dauer den vollen Ventilhub
durchfahren. Bei einer Ventilspllung
aktiviert der Aktor fUr den betroffenen
Ventilausgang unterbrechungsfrei fur die
Halfte der parametrierten "Dauer der
Ventilspllung" eine Stellgréfze von 100
%. Hierdurch fahren die Ventile
vollstandig auf. Nach der Halfte der Zeit
schaltet der Aktor auf 0 % StellgroRe
um, wodurch die angeschlossenen
Ventile vollstandig schliel3en.

Dieser Parameter gibt mit der
Einstellung "ja" die Ventilspllung frei.

Hier wird festgelegt, wie lange die
Spulfunktion (100% -> 0 %) ausgefuhrt
werden soll. Die Dauer der
Ventilspulung ist so auf die
Verstellzykluszeit der
elektrothermischen Stellantriebe
einzustellen, dass diese vollstandig
offnen und schlielen. Dies ist in der
Regel sichergestellt, indem die
Spuldauer auf das Doppelte der
Verstellzykluszeit konfiguriert wird.
Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Ventilspulung verfligbar.
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Zyklische Ventilspulung
aktivieren ?

Zykluszeit
(1...26 Wochen)

Intelligente
Ventilspilung
verwenden ?

ja

nein

nein
ja

Der Aktor kann die Ventilspulung
bedarfsweise zyklisch ausfiihren. Bei
Verwendung der zyklischen
Ventilspulung kann wiederkehrend in
einer parametrierbaren Zykluszeit (1...26
Wochen) automatisiert ein Spulvorgang
gestartet werden. Auch hierbei definiert
die in der ETS konfigurierte Dauer der
Ventilspulung die Zeit fir das einmalige
und vollstandige Offnen und SchlielRen
der angesteuerten Ventilantriebe. Am
Ende eines Spilvorgangs wird die
Zykluszeit durch den Aktor immer neu
gestartet.

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Ventilspulung verfiigbar.

Die zyklische Ventilspllung ist
freigegeben. Jeder ETS-
Programmiervorgang setzt die
Zykluszeit zurlck. Der erste
Spulvorgang bei zyklischer
Ventilspulung erfolgt nach einem ETS-
Programmiervorgang nach Ablauf des
ersten Zeitzyklusses. Bei
Busspannungsausfall speichert der
Aktor die verbleibende Restzeit des
aktuellen Zeitzyklusses. Nach
Busspannungswiederkehr wird die Rest-
Zykluszeit neu gestartet. Ein
Busspannungsausfall unterbricht einen
aktiven Spulvorgang sofort. Nach
Busspannungswiederkehr wird ein zuvor
unterbrochener Spulvorgang nicht
erneut ausgefuhrt. Der Aktor startet
dann einen neuen Zeitzyklus fur die
zyklische Ventilspllung.

Die zyklische Ventilspllung ist
vollstandig gesperrt. Eine Ventilspllung
kann ausschlieRlich durch das
Kommunikationsobjekt (sofern
freigegeben) gestartet werden.

Dieser Parameter definiert, in welchem
Rhythmus die zyklische Ventilspulung
automatisiert ausgefiihrt werden soll.
Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener zyklischer Ventilspulung
verfugbar.

Optional kann an dieser Stelle zusatzlich
die intelligente zyklische Ventilspllung
aktiviert werden. Hierbei wird eine
Ventilspulung nur dann wiederkehrend
ausgefuhrt, sofern im aktuellen
Zeitzyklus ein parametrierter minimaler
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Grenzwert minimale
StellgroRe
(10...100 %)

Ventilspulung extern
ansteuerbar ?

10...50...100

nein
ja

StellgréRengrenzwert nicht Uberschritten
wurde. Uberschreitet die aktive
Stellgrofie den Grenzwert, stoppt der
Aktor die Zykluszeit. Der Aktor startet
die Zykluszeit nur dann neu, sofern im
weiteren Verlauf der
StellgrélRenanderung eine Stellgréle
"0 %" oder "AUS" (vollstandig
geschlossen) eingestellt wird. Somit
bleibt eine Ventilspllung aus, wenn das
Ventil bereits einen ausreichend
definierten Hub durchlaufen hat.
Wenn das Ventil nach Uberschreiten
des parametrierten Grenzwerts nicht
mindestens einmal vollstandig
geschlossen wurde (Stellgrofie "0 %"
oder "AUS"), wird keine zyklische
Ventilspulung mehr ausgefuhrt.

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener zyklischer Ventilspulung
verfugbar.

Dieser Parameter definiert den
minimalen StellgréRengrenzwert der
intelligenten Ventilspulung. Eine
intelligente Ventilspulung wird nur dann
wiederkehrend ausgefihrt, sofern im
aktuellen Zeitzyklus der an dieser Stelle
parametrierte minimale
Stellgréfiengrenzwert nicht Gberschritten
wurde. Uberschreitet die aktive
StellgréRe den Grenzwert, stoppt der
Aktor die Zykluszeit.

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener zyklischer Ventilspulung
verflugbar.

Die Ventilspulung kann bedarfsweise
Uber ein eigenes 1 Bit
Kommunikationsobjekt gestartet und
optional auch gestoppt werden.
Hierdurch ist es moglich, einen
Spulvorgang des Ventils zeit- oder
ereignisgesteuert zu aktivieren. Es ist
als Beispiel zudem mdglich, mehrere
Heizungsaktoren miteinander zu
kaskadieren, so dass diese eine
Ventilspullung zeitgleich ausfiihren
(Verknupfungen der einzelnen
Statusobjekte mit den Eingangsobjekten
der Ventilspllung). Die Bussteuerung
der Ventilspulung kann nur verwendet
werden, sofern sie an dieser Stelle
freigegeben wurde.

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Ventilspulung verfligbar.

Best.-Nr. 2114 00

Seite 53 von 56



GIRA

Technische Daten

Polaritat Objekt
"Ventilspllung Start /
Stopp"

Od Ax - Zuordnungen

Zuordnung zur Funktion nein

"Pumpensteuerung" ?

0 = Stoppen / 1 = Starten
0 = Starten / 1 = Stoppen

0 =---/1 = Starten
(Stoppen nicht moglich)

ja

Dieser Parameter legt die
Telegrammpolaritat des Objekts zur
externen Ventilspulung fest. Der Name
des Objekts richtet sich nach der
Einstellung der zulassigen
Telegrammpolaritat ("Ventilsplilung Start
/ Stopp" oder "Ventilspllung Start").
Beim Empfang eines Start-Befehls
startet der Aktor unmittelbar die
konfigurierte Zeit fir einen Spullvorgang.
Der Aktor flhrt die Ventilspllung auch
aktiv aus, sofern keine Funktion mit
einer hdheren Prioritat aktiv ist. Sofern
das busgesteuerte Stoppen zulassig ist,
reagiert der Aktor auch auf Stopp-
Befehle, indem er ablaufende
Spulvorgange sofort unterbricht.

Der Heizungsaktor ermoglicht es, die
Umwalzpumpe eines Heiz- oder
Kuhlkreislaufes Uber ein 1 Bit KNX-
Telegramm schaltend anzusteuern. Die
Pumpensteuerung ist eine globale
Funktion des Heizungsaktors. Sie wird
auf der Parameterseite "Pumpe"
freigegeben und konfiguriert. Durch den
Parameter "Zuordnung zur Funktion
'Pumpensteuerung’ ?" wird festgelegt,
ob der betroffene Ventilausgang in die
Pumpensteuerung mit einflief3t.

Die Voreinstellung des Parameters ist
abhangig von der Freigabe der
Funktion. Sofern die Pumpensteuerung
auf der Parameterseite "Pumpe" nicht
freigegeben ist, stellt die ETS diesen
Parameter fest auf "nein" ein. In diesem
Fall ist eine Zuordnung nicht mdglich. Ist
die Pumpensteuerung freigegeben,
steht dieser Parameter voreingestellt auf

ja".
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6 Anhang

6.1 Stichwortverzeichnis

A
Auslieferungszustand...............cc.evvveeeee.

E
ETS-Suchpfade.........ccccvveiiiiiiiiiiiiiien.

I
Intelligente Ventilspllung.............cceeee.....

K
KUIrZSChIUSS.....cveieeeeeeeeeeee e

P
PrifzyKIus. ...,
Pumpensteuerung..........ccccceeveveeivivnnnnnnn.

S
Safe-State-Mode........cccooveeeiieiiiiieeeenn .

U
UDBEMASt. ...

Vv
Ventilspllung.........coooeeieeeiiiiiiiiieeeee
Ventil-Wirksinn.......cooovvvii

V4
ZyKIUSZEIt.......eeiieiieeie
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Gira

Giersiepen GmbH & Co. KG
Elektro-Installations-
Systeme

Industriegebiet Mermbach
Dahlienstrale
42477 Radevormwald

Postfach 12 20
42461 Radevormwald

Deutschland

Tel +49(0)21 95 - 602-0
Fax +49(0)21 95 - 602-191

www.gira.de
info@gira.de
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